Kurzanleitung

ULTRA SLIM V2

1. Start / Pause 2. Infrarotsensor Hinderniserkennung vorne
3. Griff Staubbehiilter 4. Staubbehilter
5. Infrarotsensor Hinderniserkennung hinten 6. Abluftéffnung

7. Absturzsensor 8. Ladekontakte

9. seitliche Absturzsensoren 10. rechtes Antriebsrad
11. Vorderrad 12. Seitenbiirsten
13. Saugéffnung 14. linkes Antriebsrad
15. Batteriefach

16. Leuchte Ladeanzeige 17. Infrarot Signalgenerator
18. Netzteil Anschlussbuchse 19. Ladekontakte
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20. Timerprogrammierung 21. Riickkehr zur Ladestation
22. Richtungstasten 23. Start und Pause Knopf
24. Reinigungsmodus Zickzack 25. Reinigungsmodus Kanten
26. Reinigungsmodus Spirale




Reinigungsmodi

Automatik Spirale
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Karree @ Zickzack

Kantenmodus ’—l

Programmierung

1. Laden Sie den Saugroboter vollstindig auf. Um das tiigliche Programm zu léschen, gehen Sie wie folgt vor:
2. Driicken Sie die Starttaste.
3. Sobald der Sauger die Ladestation verlassen hat, driicken Sie die | 1. Lassen Sie den Sauger mithilfe der Fernbedienung von der

Pausetaste. Ladestation fahren.

4. Driicken Sie die Programmtaste zu der Zeit, zu der der Sauger 2. Driicken Sie die Pausetaste.

tiglich saugen soll. Ein Signalton sowie die Anderung der LED 3. Driicken Sie die Programmiertaste.

Leuchte von rot zu blau, bestitigen die Programmierung. 4. Die LED Leuchte idndert sich von rot zu blau. Die
5. Der Roboter beginnt sofort mit seiner Reinigung. Programmierung wurde geloscht.

Nach maximal 100 Minuten Reinigung kehrt der Saugroboter in die
Ladestation zuriick.

Die niichste automatische Reinigung beginnt am niichsten Tag zur
gleichen Zeit.

Ladestation

Anschluss Platzierung =
Die Station sollte moglichst an eine 05m (T
Wand gestellt werden, da es sonst
zu Problemen bei der Riickkehr “3m

kommen kann.

Reinigung

1. Staubbehilter entfernen und entleeren. Filter entnehmen und
Staub entfernen. Priifen, ob der Filter intakt ist. Sobald der Filter
defekt ist, z.B. Risse aufweist oder stark verschmutzt ist, sollte er
ausgetauscht werden.

2. Seitenbiirsten abziehen und Haare und Schmutz entfernen.
Beim Aufstecken, auf links und rechts achten.

3. Mittelrad von Schmutz entfernen. Das Rad kann zur besseren
Reinigung sorgfiltig aus der Halterung genommen und mit etwas
Druck wieder eingesetzt werden.

4. Abgrundsensoren mit trockenem Tuch reinigen.

5. Infrarotsensor mit leicht feuchtem Tuch sauber wischen. Kein
Putzmittel direkt auf das Gerit spriihen.

Diese Kurzanleitung ist von Haushalts-Robotic frei iibersetzt und dient lediglich der Hilfestellung. Sie ersetzt nicht die ausfiihrliche
franzosische Anleitung des Herstellers. Haushalts-Robotic iibernimmt keine Gewéhr.




