


(O Robomow 38

friendly home

Betriebs- & Sicherheitshandbuch

Original-Betriebshandbuch (DE)

RC304, RC308, RC312
MC400, MC800, MC 1200

2016A



Kapitel 1 — Einleitung und Sicherheit .....
1.1 Einleitung ....oooooveiiiiiiiiiees

Inhaltsverzeichnis

1.2 Definitionen des WarnungsaufkIebers ............ccoiiiiiiiiiii e
1.3 Sicherheitshinweise und Vorsichtsmalnahmen ..............cccoiiiiiiiiiiien e

1.4 Robomow-Sicherheitseigenschaften ...

Kapitel 2 — Lernen Sie lhren Robomow®
2.1 Was im Set enthalten ist............

LG0T 4 =Y o N

2.2 Wie der Robomow flir Sie arbitet...........cccuviiiiiiiiiiiiee e

2.3 Robomow-Sicherheitseigenschaften .............c.oooiiiiii e

Kapitel 3 — Im Voraus planen............c.......

3.1 Rasenarten: Wie sieht INnr RASEN QUS? ..........oooiiiiiiiiieiiee e

3.2 Standort der Ladestation aUSWANIEN .............ooiiiiiiiiiiiiie e

3.3 Auswahl des Aufstellortes fiir das Bedienteil ............cccocooiviiiiiiiiiiiie e

3.4 Das Layout des Begrenzungskabels planen ...

Kapitel 4 — Erste Installation
4.1 Vorbereitung .......cccccceeeiiieeennns

4.2 Einrichten des Begrenzungskabels ...........cooiiiiiiiiiiiii e

4.3 Begrenzungskabel innerhalb der Arbeitszone
4.4 Befestigen des Begrenzungskabels am Boden

4.5 Zurlck an der Ladestation — Beenden der Einrichtung des Begrenzungskabels ....................

4.6 Platzierung und Anschluss der Ladestation ............cocviiiiiiiiiiiiei e

4.7 AnschlieRen des Bedienteils.....

4.8 Installation in einer Zone ohne Ladestation ..............ccccvviiiiiiiiiiiiiee e

Kapitel 5 — Vorbereitung des Robomow .
5.1 Einstellen der Schnitthéhe .......

5.2 Einmalige Einrichtung (Schritt flr SChritt) ...........cooiiiiiii e

Kapitel 6 — Betrieb ................cccccoiinn.
6.1 Automatischer Betrieb ..............
6.2 Bedienfeld ..........ccooeiiiiiiennn.
6.3 Manueller Betrieb ....................
6.4 Menuoptionen ..........ccccceveveenee.

6.5 Betrieb in einer Zone ohne Ladestation .............ccooouiiiiiiiiiiiiiie e

Kapitel 7 — Verwendung des Bedienteils
7.1 Warnmeldungen am Bedienteil.

7.2 Den Buzzer ein-/ausschalten ...

7.3 Automatikeinsatz aktivieren/deaktivieren...............cooueiiiiiie i it

Kapitel 8 — Aufladen .......cccccccerricceernccnnenn.
8.1 Laden wahrend der Saison.......

8.2 Laden auBerhalb der Saison ....

Kapitel 9 — Problembehandlung und Benutzermeldungen ..........ccccoiiiiiniinnnns e

9.1 Aligemeine Fehlercodes ...........
9.2 Detaillierte Fehlercodes............
9.3 Benutzermeldungen..................
9.4 Grundlagen Fehlerbehebung....
Kapitel 10 — Produktspezifikationen .......
Kapitel 11 — Wartung und Aufbewahrung
11.1 Allgemeine Anweisungen .......

11.2 Akkuwartung und -entsorgung

11.3 Aufbewahrung im Winter und EINWINTEruNg ..........cocoiiiiiiiiiieieee e

11.4 Wartung des Mahwerks .........
11.5 Wartung des Messers

11.6 Verbinden des BegrenzungSKabelS ............c.ooiiiiiiiiiiiiiiiiie e

11.7 Wartung des Bereichs der Ladestation ............ccooiiiiiiiiiiiiiceee e

11.8 Gewitter ......oocoeeeviieeieee
Kapitel 12 — Zubehor

Kapitel 13 — Tipps zur Instandhaltung Ihres Rasens ..o

Garantiekarte .......ccccccceriiceerissenreseenennees

0 N NOoO DO

a g0 o0 g g a0 g g a0 g g0 a0 b~ b b B DB DD B D B D B WWWWWNDNDNDNDNDDNDNDNDDNDN=22 =22 O A o
© 0 N O oo o BB DA D OO N OO WWOWDNDNDNDND-_2L2 A A a0 PR WOWNMDNMNDNMOO oo PP oODNDOOO OO BN OO



Kapitel 1 — Einleitung und Sicherheit

Robomow- . ..
Ofm EG-Konformitatserklarung
Hersteller: F. Robotics Acquisitions Ltd. Produkte, die mit dieser Erklarung abgedeckt werden:
Hatzabar St., Industrial Zone Mit einem 26 Volt Akku betriebener, Rasenmahroboter
P.O.Box 1412 Pardesiya, Modell: Robomow RC304/308/312 MC400/800/1200
42815 Israel

F. Robotics Acquisitions Ltd. erklart eigenverantwortlich, dass das oben angegebene Produkt die Anforderungen
folgender Richtlinien erfullt:

- Maschinenrichtlinie 2006/42/EC

Standardreferenz: EN 1ISO 12100:2010.

- EG-Richtlinie 2004/108/EC

Standardreferenz: EN 55014-1:2011. EN 55014-2:2008. EN 61000-3-2:2006. EN 61000-3-3:2008.
- Larmrichtlinie 2000/14/EC

Standardreferenz: BS EN ISO 3744:2010. ISO 11094:1991.

- RoH-Richtlinie 2011/65/EC

Fir die technischen Dateien verantwortlicher Vertreter:
Herr Gerome De Schutter Friendly Robotics BV.
Adresse: Expeditieweg 4-6, Andelst 6673 DV, Netherlands.

Ich erklare hiermit, dass das oben genannte Produkt die oben spezifizierten Anforderungen erfillt.

Sl Ahr

Shai Abramson — Vizeprasident FUE
F. Robotics Acquisitions Ltd.
Israel
26. Dezember 2015

1.1 Einfiihrung
Die Produkte werden von F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics) hergestellt.

© Friendly Robotics, 2015-A. Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil dieser Anleitung darf ohne vorherige schriftliche
Genehmigung durch Friendly Robotics kopiert, reproduziert, elektronisch Ubermittelt oder Ubersetzt werden.

Das Produkt, die Produktspezifikationen sowie dieses Dokument kdnnen ohne vorherige Ankiindigung geandert
werden. Alle anderen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Rechteinhaber.

Willkommen in der Welt der Dienstleistungsroboter mit dem Robomow von Friendly Robotics!

Vielen Dank, dass Sie sich zum Kauf unseres Produkts entschieden haben. Wir sind Uberzeugt, dass Sie die
zusatzliche Freizeit genielRen werden, die Sie haben werden, wahrend der Robomow lhren Rasen méht. Richtig
installiert und verwendet, wird der Robomow |hren Rasen mit dem hochsten Mald an Sicherheit und bester
Schnittqualitdt mahen, die nur von wenigen Mahern jeglicher Art erreicht wird. Sie werden vom Ergebnis begeistert
sein. Und das Beste: Der Robomow hat fur Sie gearbeitet.

WICHTIG!

Auf den folgenden Seiten finden Sie wichtige Gebrauchs- und Sicherheitsanweisungen. Bitte
lesen und befolgen Sie alle Anweisungen in diesem Handbuch. Lesen und beachten Sie alle
Sicherheitsanweisungen, Warnungen und Sicherheitshinweise in diesem Handbuch sorgféltig. Das
Nichtbeachten der Sicherheitsanweisungen, Warnungen und Hinweise kann zu schweren Verletzungen,
dem Tod von Personen oder Haustieren sowie zur Beschadigung lhres Eigentums fihren.




1.2 Bedeutung der Zeichen auf den Warnaufklebern

Es gibt Symbole auf Robomow®; Lesen Sie diese aufmerksam, bevor Sie Robomow?® in Betrieb nehmen.

— :
4 5 6 7

1 2 3

1. Dies ist ein gefahrliches Hochleistungswerkzeug. Benutzen Sie den Robomow mit Sorgfalt und befolgen
Sie alle Sicherheitsanweisungen und Warnhinweise.

2. Lesen Sie dieses Betriebs- und Sicherheitshandbuch sorgfaltig durch, bevor Sie Ihren Robomow?® betreiben.

3. Gefahr durch geworfene Gegenstande wahrend des Betriebs.

4. Halten Sie wahrend des Betriebs lhres Robomow® einen sicheren Abstand. Alle Personen, vor allem
Kinder, Haustiere und Umstehende, von dem Bereich fern halten, in dem Robomow® verwendet wird.

5. Verletzungsrisiko durch rotierende Messer des Robomow Halten Sie Hande und Fulle fern, und versuchen
Sie nicht, den Robomow® vom Boden hochzuheben.

6. Aktivieren Sie das Abschaltgerat, bevor Sie am Robomow® arbeiten oder ihn anheben (siehe Abschnitt 1.4)
7. Nicht auf dem Robomow® sitzen.

Entsorgen Sie Robomow®oder Teile des Gerats niemals als unsortierten Restmill — Il sondern bringen
Sie ihn zu einer Sammelstelle fur Elektroschrott.

Dieses Produkt erfiillt die Anforderungen der anwendbaren EU Richtlinien. c €

1.3 Sicherheitswarnungen und Vorsichtshinweise

Ausbildung —

1. Lesen Sie dieses Betriebs- und Sicherheitshandbuch sorgfaltig durch, bevor Sie Ihren Robomow® betreiben.
Machen Sie sich mit der Bedienung und der richtigen Verwendung von Robomow® vertraut.

2. Erlauben Sie keinen Personen, die mit diesen Anweisungen nicht vertraut sind, und keinen Kindern, den
Robomow® zu betreiben.

3. Der Benutzer ist allein fir Unfalle mit anderen Personen oder Beschadigung fremden Eigentums
verantwortlich.

Vorbereitung —

1. Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungsdraht wie vorgegeben installiert wurde.

2. Inspizieren Sie regelmalig die Zone, in der Robomow® eingesetzt wird, und entfernen Sie alle Steine,
Stocke, Drahte und andere Gegenstande.

3. Prufen Sie regelmaRig, ob das Messer abgenutzt oder beschadigt ist. Ersetzen Sie abgenutzte oder
beschadigte Messer.

Betrieb -

1. Betreiben Sie Robomow® nicht, falls jegliche Sicherheitseigenschaften oder Teile beschadigt, abgenutzt
oder nicht mehr verwendbar sind.

2. Halten Sie Hande und Fife immer von den Mahmessern und anderen beweglichen Teilen fern.

Nie den Robomow® anheben und/oder tragen, wahrend die Motoren noch laufen.

4. Lassen Sie Robomow® wahrend des Betriebs nicht unbeaufsichtigt, falls sich Kinder, Haustiere oder andere
Personen in der Nahe befinden kénnten.

5. Mahen Sie nie, wenn sich Menschen, insbesondere Kinder oder Haustiere in der Nahe aufhalten.

6. Schalten Sie immer den Sicherheitsschalter aus, bevor Sie den Maher anheben oder irgendwelche
Einstellungen am Maher vornehmen.

7. Berlhren Sie das Messer erst, wenn es endgultig zum Stillstand gekommen ist.

8. Verwenden Sie Robomow?® ausschliellich zum Rasenmahen.

9. Lassen Sie alle Abdeckungen, Schutzeinrichtungen, Sicherheitseinrichtungen und Sensoren an den
vorgesehenen Stellen. Reparieren und/oder ersetzen Sie beschadigte Teile, einschlieRlich der Aufkleber.

w



Transport —

Zum sicheren Bewegen aus dem oder innerhalb des Arbeitsbereich(s):
1.
2.

3.

Driicken Sie die STOPP-Taste, um den Robomow® abzuschalten.

Verwenden Sie die Fernbedienung (als Zubehdor erhaltlich), um den Robomow von

einer Stelle zu einer anderen zu fahren.

Bei unterschiedlichem Hohenniveau schalten Sie den Sicherheitsschalter aus und

tragen Sie den Maher am Tragegriff.

WICHTIG! Es wird empfohlen, die Originalverpackung zu Versandzwecken aufzubewahren.
Wenn Sie Robomow® (iber weite Strecken transportieren, schalten Sie den
Sicherheitsschalter aus. WICHTIG! Stellen Sie immer das aktuelle Datum und

die Uhrzeit ein, wenn Sie den Sicherheitsschalter einschalten, da andernfalls
Fehlfunktionen beim Robomow auftreten kénnen.

Verwenden der Fernbedienung (manuelles Mahen)

1.

2.

Mahen Sie nur bei Tageslicht oder ausreichender kinstlicher Beleuchtung und vermeiden Sie, hohes
Gras zu mahen.

Betreiben Sie Robomow® nicht barful? oder mit offenen Sandalen. Tragen Sie immer festes Schuhwerk
und lange Hosen. Achten Sie immer auf einen sicheren Stand, wenn Sie am Hang mahen.

Seien Sie besonders vorsichtig, wenn der Maher in lhre Richtung fahrt.

Schalten Sie den Motor immer gemal den Anweisungen an und halten Sie sich von den Mahmessern
fern.

Mahen Sie nicht manuell an Hangen mit einer Steigung von mehr als 15 Grad und/oder, wenn Sie keinen
sicheren Stand haben.

Wartung und besondere Anweisungen —

1.

Schalten Sie den Sicherheitsschalter des Robomow® immer aus, bevor Sie blockierende Gegensténde
entfernen/diesen prifen/reinigen, am Robomow® arbeiten oder das Messer ersetzen. Versuchen Sie
niemals, Service- oder Einstellungsarbeiten am Maher vorzunehmen, wahrend er in Betrieb ist.

2. Stoppen Sie den Maher bei abnormalen Vibrationen, schalten Sie den Sicherheitsschalter aus und
Uberprufen Sie das Messer auf Beschadigungen. Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Messer, damit
sich keine Unwucht ergibt. Falls die Vibrationen weiterhin bestehen, kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

3. Tragen Sie dicke Arbeitshandschuhe, wenn Sie das Messer Uberprifen oder daran arbeiten.

4. Fuhren Sie am Robomow keine Wartungsarbeiten durch, wenn Sie barful® sind oder offene Sandalen
tragen. Tragen Sie immer angebrachte Arbeitsschuhe und lange Hosen.

5. Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Teile aus Sicherheitsgriinden.

6. Verwenden Sie ausschliellich das Originalzubehér und die Originalausstattung. Es ist nicht erlaubt, das
Originaldesign des Robomow?® zu verandern. Samtliche Modifikationen gehen auf |hr eigenes Risiko.

7. Die Wartung/Reparatur/Reinigung des Robomow® darf nur gemal den Anweisungen des Herstellers
durchgeflihrt werden.

8. Ziehen Sie alle Gegenmuttern, Bolzen und Schrauben an, um sicherzustellen, dass das Gerat sicher
betrieben werden kann.

9. Warnung! Trennen Sie bei Gewittergefahr das Begrenzungskabel von der Ladestation / vom
Begrenzungsschalter und ziehen Sie den 230 V/120 V-Netzstecker des Bedienteils aus der Steckdose.

Akkus —

1. Das Akkupaket nicht 6ffnen oder beschadigen.

2. Das Akkupaket sollte nur von einem autorisierten Handler ausgetauscht werden.

3. Das Akkupaket enthalt Elektrolyte. Wenn Elektrolyt aus dem Akkupaket austritt, sind folgende MaRnahmen
zu ergreifen:

- Kontakt mit der Haut: Waschen Sie die Kontaktstellen sofort mit Wasser und Seife aus.
- Kontakt mit den Augen: Spulen Sie die Augen sofort mit viel sauberem Wasser mindestens 15 Minuten
lang aus, ohne zu reiben.
- Suchen Sie einen Arzt auf.
4. Stellen Sie sicher, dass das Akkupaket mit dem vom Hersteller empfohlenen Ladegerat aufgeladen

wird. Falsche Verwendung kann zu einem elektrischen Schlag, Uberhitzen oder Auslaufen atzender
BatterieflUssigkeit fuhren.




Ende der Produktlebenszeit —

1.

&

Der Robomow und das Zubehor sollten am Ende ihrer Produktlebenszeit separat entsorgt werden, um zu vermeiden,
dass Elektro-und ElektronikschrottaufMuillhalden landet, um Wiederverwertung, Behandlung und Wiederaufbereitung
von Elektro- und Elektronikschrott zu férdern und damit die Umwelt, die menschliche Gesundheit zu erhalten, zu
schutzen und zu verbessern und um mit den naturlichen Rohstoffen vorsichtig und sachlich umzugehen.

Entsorgen Sie Robomow oder jegliche Teile des Gerats (einschliellich des Bedienteils, der Ladestation und des
Begrenzungsschalter) nicht zusammen mit dem Hausmlill — diese werden separat eingesammelt.

Fragen Sie Ihren ortlichen Handler bezuglich Riickgabe und verfiigbaren Sammelstellen.
Das Akkupaket nicht ins Feuer werfen. Gebrauchte Batterien nicht Gber den Hausmll entsorgen.
Die Batterie muss gesammelt, recycelt oder umweltgerecht entsorgt werden.

1.4 Robomow-Sicherheitseigenschaften

1.

Kindersicherung

Die Kindersicherung verhindert einen ungewollten Betrieb des Robomow® durch ein versehentliches Driicken
auf eine der Tasten. Allein das Druicken zweier Tasten in der richtigen Reihenfolge wird den Betrieb in Gang
setzen.

. Diebstahlssicherung/Deaktivierungsgerat

Das System fir die Diebstahlsicherung/das Deaktivierungsgerat verhindert, dass niemand den Robomow®
einsetzt oder fahrt, der nicht den entsprechenden Code besitzt. Sie werden aufgefordert, einen vierstelligen
Code Ihrer Wahl einzugeben, der als Sicherheitscode verwendet wird.

Hebesensor
Wird der Robomow vom Boden angehoben, wahrend das Messer arbeitet, wird das Messer sofort gestoppt.

. Schragsensor

Falls der Maher senkrecht und schrag aufgestellt wird, wird das Messer sofort angehalten.

Blockierungssensor

Robomow erkennt wahrend des Betriebes Hindernisse, die sich auf seinem Weg befinden. Wenn der Maher auf
ein Hindernis trifft, stoppt der Maher sofort das Messer, stoppt seine Bewegung in diese Richtung und entfernt
sich vom Obijekt in die entgegengesetzte Richtung.

Not-Aus-Taste
Das Drucken der STOPP-Taste wahrend des Betriebs wird den Maher und das Messer jederzeit sofort stoppen.

Sicherheitsschalter

Das Betatigen des Sicherheitsschalters verhindert jeglichen Betrieb des Robomow®. Sie missen den
Sicherheitsschalter betatigen, bevor Sie den Robomow® anheben oder Wartungsarbeiten am Robomow®
durchfuhren.

Versiegelte Akkus

Die Akkus des Robomow® sind komplett versiegelt. Unabhangig von seiner Position kann keine Akkufliissigkeit
austreten.

Ladestation / Begrenzungsschalter und Begrenzungskabel

Robomow® kann nicht ohne ein Begrenzungskabel betrieben werden, das durch die Ladestation / den
Begrenzungsschalter aktiviert wurde. Falls der Begrenzungsschalter ausgeschaltet wird oder eine Fehlfunktion
aufweist, stoppt Robomow® den Betrieb.



Kapitel 2 — Lernen Sie lhren Robomow® kennen

2.1 Inhalt des Sets

®

Robomow'
Operating & Safety Manual

m
Tt on &
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ROBORULER
ETERET

RoboRuler Zum Einstellen des Abstands des

Begrenzungskabels mit der Ladestation

1 | Robomow® 7 Begrenzungskabels von der Rasenkante
Ladestation Zum Andocken und Aufladen des
2 | Kabelndagel Zum Sichern des Begrenzungskabels 8 | Robomow, wenn er nicht im Einsatz ist
3 Begrenzungskabel Damit errichten Sie einen 9 Ea:er; f?r Lade;ta:jtlon Zum Befestigen der
virtuellen Zaun fur Ihren Robomow adestation am Boden
. . Verlangerungskabel 15 Meter (50 Ful3),
4 | Benutzer- und Sicherheitshandbuch 10 (Niederspannungskabel)
Bedienteil
. . Das Bedienteil dient primar dem Zweck der
5 Kabelverbinder Zum Verbinden d?S 11 | Stromversorgung beim Laden des Robomow.
Begrenzungskabels (falls erforderlich) s
Zum Deaktivieren (Anhalten) und
Wiedereinschalten des automatischen Betriebs.
. Bedienteilhalterung Zum Befestigen des
6 Kabelanschlussklemmen Zum Verbinden des 12 | Bedienteils an einer Wand (inklusive Schrauben

und Dubel).




2.2 Wie der Robomow fiir Sie arbeitet =

.\\‘-._\
Sie mussen zunachst einen Begrenzungsdraht rund um die 7 o Wk
gesamte Rasenflache und um geschitzte Bereiche innerhalb ..

der Rasenflache installieren.

Dieses Kabel ist das Begrenzungskabel. Es legt die Grenzen
fir den Robomow fest. Das Begrenzungskabel wird um die
Réander des Rasens und um Baume, Pflanzen, Teiche und
Gegenstande verlegt, die Sie vor einem Zusammentreffen mit
dem Robomow schitzen wollen.

Falls das mitgelieferte Begrenzungskabel nicht ausreicht,
kénnen Sie ein langeres Kabel erwerben und mit dem
mitgelieferten Anschluss an das bestehende Kabel anschlieen. Rasennagel
Mit den kleinen Rasenndgel befestigen Sie das
Begrenzungskabel unterhalb der Grasnarbe am Boden.

Das Begrenzungskabel wird schrittweise verschwinden, wenn
der Rasen wachst, bis es nicht mehr sichtbar ist.

Begrenzungélzabel

Die Ladestation wird entlang des Begrenzungskabels platziert.
Die Ladestation hat zwei Funktionen:

- Erzeugen eines Signals entlang des Begrenzungskabels.
- Aufladen des Robomow-Akkus.

Das Bedienteil ist zwischen der Ladestation und einer
230-V-/120-V-Wandsteckdose mit eines 15 m (50 Ful3) langen
Stromkabel verbunden.

Nachdem Sie die Installation des Begrenzungskabels, der Ladestation und des Bedienteils beendet und die
einmalige Einstellung durchgefiihrt haben (muss vor der ersten Inbetriebonahme des Robomow durchgefiihrt
werden — ausfuhrliche Anweisungen hierzu finden Sie in den folgenden Kapiteln), nimmt Robomow Ihnen die
komplette Maharbeit fir die gesamte Saison ab!

Robomow ist ein robotischer Rasenmaher, der mithilfe eines wiederaufladbaren Akkus betrieben wird. Er verlasst
die Ladestation zu der festgelegten Mahzeit. Robomow maht den Rasen und fahrt dann in die Ladestation
zuriick, um fir die nachste, vorgesehene Mahzeit aufgeladen zu sein.

Sobald der Robomow zum Mahen aus der Ladestation hinausfahrt, gibt diese ein spezielles Signal vom
Begrenzungskabel aus. Dieses Signal bildet eine virtuelle Wand, die nur fir den Robomow sichtbar ist. Es sorgt
daflr, dass der Robomow nur innerhalb der Rasengrenzen maht und verhindert, dass er in Bereiche einfahrt,
die er auslassen oder umfahren soll.

Um den Rasen im Bereich der Ladestation nicht zu beschadigen und um mehr Rasenflache abzudecken, wird

Robomow von der Ladestation auf eine Zufallsdistanz (zwischen 90 und 120 cm) zurlickfahren und einen
zufalligen Abfahrtswinkel zwischen 40 und 90 Grad wahlen.

Ladestation und Netzteil: GroRe Baume: Robomow darf auf diese auf-
- Erzeugt ein Signal entlang des Begren- fahren, da Objekte dieser GroRe kein Begren-
zungskabels. zungskabel um sich herum benétigen

- Ladt die Batterie des Robomow.
. Robomow erkennt das
Signal und andert die
Richtung, wenn er das
Kabel erreicht

Begrenzungskabel
als virtuelle Wand,
nur fiir Robomow

sichtbpr

Baum, der von einem Graben, einer Rille oder einem Blu-
menbeet umgeben ist, bendtigt ein Kabel um sich herum.



2.3 Robomow-Funktionen

e Einfache Einmalinstallation — Robomow bendtigt lediglich eine einfache Einmalinstallation, die problemlos
vom Kunden durchgefiihrt werden kann. Robomow erkennt den Draht durch die Verwendung von speziellen
Sensoren, damit sichergestellt wird, dass er immer in der festgelegten Zone bleibt. Das wesentliche Zubehor
wird mit dem Produkt mitgeliefert.

e Schneiden an den Randern — Anders als bei herkdmmlichen Rasenmahern besitzt
Robomow einen speziellen Randermodus, in dem er dem Begrenzungskabel folgt,
um alle Rander des Rasens vollstandig zu méhen. Robomow ist der erste robotische NG
Rasenmaher, der an der AuRRenseite der Rader maht.

e Starkes Schnittsystem — Die extrascharfe Klinge des Robomow ermaoglicht den
ersten Schnitt der Saison, wenn das Gras noch relativ hoch ist.

e TurboMow-Modus — Die TurboMow-Funktion ermdglicht ein schnelleres und
starkeres Mahen von hohem Gras wahrend des ersten Schnitts der Saison (weitere
Informationen hierzu siehe P026 in Abschnitt 6.4.2).

e SmartMow-Modus - Die SmartMow-Funktion ermdglicht einen effizienteren
Mahbetrieb durch sanfte und kontinuierliche Drehungen an den Kanten des Rasens
(weitere Informationen hierzu siehe P024 in Abschnitt 6.4.2).

o Verfiigbarkeit — Die Mahbreite des Robomow (28 cm/11 Zoll) und das leistungsstarke
Schnittsystem ermdglichen es dem Robomow, die Arbeit schnell durchzuflihren, damit
die Familie den Rasen genielsen kann.

e Eine Fernbedienung ist als Zubehor verfligbar und wird verwendet, um Robomow
wenn noétig in eine separate Zone zu fahren. Diese wird ebenfalls verwendet, um
kleinere Rasenflachen zu mahen, die wahrend des automatischen Betriebs nicht
erreicht werden kénnen.

e Grasscycling — Robomow schneidet das Gras in sehr kleine Stlicke, die in den
Wurzeln des Rasens vergraben werden, wo sie sich langsam zersetzen und als
nattrliches Dingermittel fungieren. Geschnittenes Gras enthalt 80-85% Wasser und
gibt wertvolle Nahrstoffe ab, die dann zurlick in den Boden gelangen. Dies ist das
nattrliche Recyclingverfahren des Grases.

e Robomow-App — eine Mobile-App (verfigbar fir Android und iOS) ermdglicht einen benutzerfreundlichen und
intuitiven Betrieb Ihres Robomows und bietet mehr Mentoptionen und Funktionen, die nicht tGiber das Bedienfeld
des Rasenmahers zuganglich sind.

Weitere Informationen zur Kompatibilitdt der Robomow-App finden Sie auf der

MEHR ZEIT,
IHREN RASEN
ZU GENIESSEN

Robomow-Webseite. r \
Verwenden Sie lhr Mobilgerat, um den —

QR Code auf der linken Seite zu scannen, — =
um die Robomow-App herunterzuladen, = f elbas

oder laden Sie sie einfach im App Store
oder Google Play Store herunter.

EDGE &
SCAN

S

. ©

_/




Kapitel 3 — Vorausplanung

3.1 Rasenarten: Wie sieht Ilhr Rasen aus?

Esistganzeinfach, lhren Rasen fiurden Robomow vorzubereiten. Da jeder Rasen jedoch einzigartig
ist, empfehlen wir lhnen, dieses Kapitel zu lesen, bevor Sie den Begrenzungsdraht installieren.
Die Planung der Kabelverlegung und eine Skizze des Rasens, die auch alle Hindernisse und die
Position der Ladestation anzeigt, erleichtert Ihnen die Arbeit und beugt Fehler bei der Installation
vor.

Scannen Sie das Video ,Einstellung & Einsatz des Robomow* und
sehen Sie es sich an.
Auch auf der Robomow-Website erhaltlich.

£ Lesen Sie dieses Kapitel ,Im Voraus planen® bitte vollstandig durch, bevor Sie mit der Einstellung
beginnen. Es wird Ihnen helfen, den besten Standort fir die Ladestation und das Bedienteil sowie fur
das Begrenzungskabel zu finden.

Das Begrenzungskabel funktioniert als ,unsichtbare” Wand fir den Robomow. Es definiert die Grenzen der
Rasenzonen und umrundet bestimmte Bereiche als Mahgrenze flir den Robomow. Das Begrenzungskabel wird
mit kleinen Rasennageln am Boden festgehalten. Diese werden mit dem Robomow mitgeliefert.

Durch das Wachstum des Rasens wird das Kabel nach dem Verlegen nicht mehr sichtbar sein. Sobald Robomow
in Betrieb genommen wird, halt ein Signal, das entlang des Begrenzungskabels verlauft, den Robomow innerhalb
seines Arbeitsbereichs und hindert ihn daran, in die markierten Zonen einzufahren.

Mo

Es gibt drei grundsatzliche Rasenarten: Einige Rasen sind eine
Kombination aus mehr als einer Art.

Ihre erste Aufgabe ist es, zu bestimmen, zu welcher Art Ihr Rasen
zahlt.

g - Hauptzone

o Nur Hauptzone
Der Robomow méht einfach nur diese Rasenflache innerhalb
der definierten Grenzen.

o Hauptzone und Nebenzone(n)
Der Robomow maht die Hauptzone und fahrt anschlieend
automatisch zu der/den Nebenzone(n).

o Separate Zone
Der Robomow maht jede Zone getrennt. Seine Bewegung
zwischen den Zonen ist eingeschrankt. In diesem Fall mussen
Sie den Maher immer aus der Hauptzone in die separate Zone
bringen, wenn Sie diese mahen wollen.

W

3.1.1 Rasenart ,,Nur Hauptzone*“
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Mindestens 3 Meter

Die ,Hauptzone® besteht aus nur einem gesamten (10 FuR) breit
!

Bereich. Es gibt keine Nebenzonen und keine
separaten Zonen.
Wenn Sie alle folgenden Antworten mit ,Ja“
beantworten, wird lhr Rasen als Rasenart ,Nur
Hauptzone* definiert.
o Istlhre Rasenflache ein durchgehender Bereich?
o Sind alle Bereiche Ihres Rasens breit genug,
sodass |hr Robomow durchfahren kann? (Am
engsten Punkt mindestens 3 Meter (10 Ful)
breit).

Nur Hauptzone

Wenn lhr Rasen nicht dieser Beschreibung entspricht, lesen Sie bitte in den nachsten Abschnitten, wie
Sie die Art Ihres Rasens bestimmen kdnnen.

} Wenn Ihr Rasen vom Typ ,Nur Hauptzone® ist, kdnnen Sie mit Abschnitt 3.3 dieses Kapitels fortfahren, um
den Standort der Ladestation zu ermitteln.



3.1.2

3.1.3

Rasenart ,,Hauptzone und Nebenzone(n)“

Diese Art Rasen besteht aus mehr als
einer Zone und diese Zonen sind lber eine
Durchfahrt miteinander verbunden.
BeidieserArt von Rasen kann der Robomow
selbsttatig von einer Zone zur anderen
fahren und so den gesamten Bereich den
gesamten Bereich ohne |hr Zutun mahen.
Wenn Sie alle folgenden Antworten mit ,Ja“
beantworten, wird lhr Rasen als Rasenart
,Hauptzone und Nebenzone(n)“ definiert.

Hauptzone

Hauptzone und Nebenzone mit einer schmalen Durchfahrt

o lIst Ihre Rasenflache ein durchgehender
Bereich?
Sind Teile lhres Rasens von der Hauptzone abgetrennt?
Gibt es eine mindestens 1 Meter (3,3 Ful) breite Durchfahrt, damit der Robomow von einer Zone zur
anderen fahren kann?

o Hat die schmale Durchfahrt einen festen Untergrund, ist eben und glatt (keine Steine, kein Sand und
keine Hohenunterschiede)?
Zum Beispiel: Rasen, Gehweg, fester Pfad, stabiler Untergrund.

Solche zusatzlichen Bereiche werden als Nebenzonen bezeichnet.

Falls Ihr Rasen eine Nebenzone, wie in diesem Abschnitt definiert, enthalt, lesen Sie bitte Abschnitt 6.4.2
(Nebenzone hinzufligen — Nummer p022 in der Tabelle).

Das Festlegen von einer Unterzon(en) wird Robomow ermdglichen, durch Engpéasse zu fahren, um eine
Unterzone zu erreichen und die Hauptzone sowie die Unterzone(n) gleichzeitig zu mahen.

Wenn lhr Rasen dieser Beschreibung nicht entspricht, lesen Sie bitte Abschnitt 3.1.3 dieses Kapitels: ,Getrennte
Zonen*.

Rasenart ,,Separate Zonen*“
Die Rasenart ,Getrennte Zonen“ besteht aus zwei oder mehr Zonen, die nicht miteinander verbunden sind.
Der Robomow kann nicht selbsttatig von einer Zone zur anderen fahren.

Wenn Sie mindestens eine der folgenden Fragen mit ,Ja“ beantworten, ist Ihr Rasen von der Art ,Separate

Zonen".

o Sind Teile lhres Rasens durch Zaune,
Gehwege oder andere Objekte
abgetrennt, die der Robomow nicht
passieren kann?

oder an den

o Sind Teile lhres Rasens durch einen
Steinweg oder ahnliches Material
getrennt, das das Messer des Robomow
beschadigen kénnte?
oder an den

o Sind Zonen lhres Rasens Uber eine
Durchfahrt  miteinander verbunden,
die fir den Robomow zu schmal zum
Durchfahren sind: weniger als 1m (3,3
Ful) breit?
oder an den

Hauptzone

Separate Zone

o Sind Zonen lhres Rasens auf einer niedrigeren oder héheren Ebene?

Falls Ihr Rasen eine separate Zone, wie in diesem Abschnitt definiert enthalt, lesen Sie bitte Abschnitt 6.4.2
(Separate Zonen hinzufigen — Nummer p014 in der Tabelle).

}} Wenn lhr Rasen nicht einer der oben genannten Beschreibungen entspricht, ist es wahrscheinlich
entweder ein Rasen der Art ,Nur Hauptzone® oder

.Hauptzone und Nebenzone(n)“. Gehen Sie direkt zu Abschnitt 3.3 — Die Position der Ladestation und
des Bedienteils auswahlen.
= Ein Rasen kann aus bis zu 2 getrennten Zonen bestehen.
= Der Maher muss manuell in diesen Bereich gefahren oder getragen werden.
= Jede der drei Arten kann auch aus einer Kombination aus mehr als einer Rasenart bestehen.
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3.1.4 Arten des Setups fiir separate Zonen:

Eine separate Zone, die kleiner ist als 100 m? (1100 ft?)

o Eine separate Zone, die Separate Zone kleiner als 100 m? (1100 FuR?)
kleiner ist als 100m? (1100 ft?),
kann in einem einzigen Lauf
bearbeitet werden; es ist also
mdglich, die separate Zone mit
dem Begrenzungskabel der
Hauptzone zu verbinden (und
das Signal von der Ladestation
erzeugen zu lassen).

2 Kabel unter
demselben
Rasennagel

oder an den

o Es kann mdglicherweise

ein eigenes, separates
Begrenzungskabel erforderlich
sein. Ladestation

In diesem Fall muss es mit einem
Begrenzungsschalter (optionales
Zubehor — siehe Kapitel 12 —
Zubehor) verbunden werden.

Oder:

Eine separate Zone, die groRer als 100 m? (1100 ft?) ist

Separate Z 6Rer als 100 m? (1100 FuR?
o Falls eine separate Zone groRer eparate cone grf) eras m*( uk’)
ist als 100m? (1100 ft2), dann
bendtigt diese mehr als nur einen
Betrieb, um die Zone abzudecken;

~~ . _Optionales Netzteil
und Ladestation

o In einem solchen Fall sollte
eine zusatzliche Ladestation
(als optionales Zubehdr) in
der separaten Zone installiert
werden; andernfalls miissen
Sie den Maher mehrmals mit
der Hand in die separate Zone
bringen, um das Mahen der Zone
durchzufihren.

Bedienteil und
Ladestation fir _
die Hauptzone

3.2 Standort der Ladestation auswahlen

3.2.1 Richtlinien zum Standort der Ladestation

= Platzieren Sie die Ladestation nicht weniger
als 3 Meter (10 FuB) nach einer Ecke (nur bei
Inneninstallation zu beachten — Abschnitt 3.2.2).

= Die Ladestation sollte maximal 15 m (50 Ful}) von
einer Steckdose (230V / 120V) entfernt sein.

= Wenn der Rasen mehr als eine Zone aufweist,
setzen Sie die Ladestation in die grof3te Zone.

= Achten Sie darauf, dass die Ladestation von
der Strale aus nicht gesehen werden kann, um
Diebstahl zu verhindern.

= Wahlen Sie vorzugsweise einen schattigen Platz.
Dies erhoht die Lebensdauer der Batterie.

= Platzieren Sie die Ladestation auf einer moglichst
ebenen Flache. Installieren Sie die Ladestation
nicht an einem Hang.

= |nstallieren Sie die Ladestation nicht in der Nahe
von Rasensprengern.

12



Es gibt zwei Installationsoptionen fiir die Ladestation:

3.2.2 Interne Installation (innerhalb der Rasengrenzen):

3.2.3 Externe Installation (auRerhalb der

Es gibt zwei Arten der externen Installation:
A.

Bei dieser Installationsweise befindet sich die Ladestation
an einer der Ecken, wie rechts abgebildet.

Wahlen Sie eine Stelle entlang des
Begrenzungskabels, um die Ladestation zu NV
platzieren, mithilfe der Empfehlungen des
Paragraphen 3.2.1.

Platzieren Sie die Ladestation in Richtung des
Begrenzungskabels, wie in der rechten Abbildung
angezeigt.

Rasengrenzen):

Scannen Sie den Code,

um sich in einem Video
anzusehen, wie eine externe
Ladestation installiert wird.

In einer Ecke

. 0
Wahlen Sie eine Ecke, in der Sie die Ladestationw\\ﬂ'\-%

aulderhalb der Rasenzone installieren mdchten. <" 4 Zoll)
Platzieren Sie die Ladestation so, dass ihr Vorderteil
den Rand des Rasens berihrt, oder ein wenig auf

dem Rasen ist. WA

Fahren Sie mit dem Legen des Begrenzungskabels
wie rechts abgebildet fort, wo dieses etwa 10 cm (4
Zoll) nach der Ladestation weitergeht, und sich bei
etwa 10 cm (4 Zoll) Entfernung vom anderen Kabel
zurlck zum Rasen wendet.

Die Ladestation kann leicht nach rechts orientiert
installiert werden, um eine problemlose Einfahrt des Robomow zu gewabhrleisten.

Sie werden spater die Gelegenheit haben, die Position der Ladestation anzupassen, um das problemlose
Einfahren zu ermdéglichen.

AuBerhalb des Rasens

(Kann nur fir spezifische Modelle von Robomow eingestellt werden)

Wahlen Sie eine Stelle aulRerhalb des Rasens aus, an der Robomow dann andocken und aufgeladen werden
kann.

Stellen Sie sicher, dass der Weg zwischen dem Rasen und dem Aulenbereich eben und flach ist, damit
Robomow nicht stecken bleibt und dem Kabel problemlos folgen kann.

Die Oberflaiche zwischen dem Rasen und der Min. 10cm (4 Zoll) )@

Ladestation sollte hart sein (z. B. ein Biirgersteig oder

ein harter Boden) und weder sandig noch steinig sein,
damit Robomow nicht ausrutscht oder stecken bleibt.
Der Bereich zwischen dem Rasen und der Ladestation
sollte frei von Hindernissen und Gegenstanden sein.
Verlegen Sie das Kabel wie rechts abgebildet:

- 50 cm (20 Zoll) breiter Engpass.

- Quadratische Begrenzungsinsel mit 30 cm
(12 Zoll) langen Seiten.

- Die Insel fangt 50 cm vom Begrenzungskabel
entfernt an.

- Halten Sie auf jeder Seite einen Abstand von 10 cm (4
Zoll) zwischen dem Begrenzungskabel und der Insel.

- Das Vorderteil der Ladestation sollte mindestens 1,8
Meter (6 FulR) und NICHT mehr als 4 Meter (13 Ful)
vom Begrenzungskabel entfernt sein.

N
Hauptzone

MO

Begrenzungsinsel 30 cm

13



3.3 Standort des Bedienteils auswahlen

Bei der Bestimmung des optimalen Standorts fur das
Bedienteil sollten Sie Folgendes beachten:

Das Bedienteil wird mithilfe des 15 Meter langen
(50 FuR) Verlangerungskabels zu laden.

Wahlen Sie einen geeigneten Standort, um das
Bedienteil in der Nahe einer Steckdose an der
Wand zu montieren.

Positionieren Sie es aufderhalb der
Rasenumgrenzung.

Wahlen Sie eine gut zugangliche Stelle.

Wahlen Sie vorzugsweise eine trockene und
geschiitzte Stelle.

Das Netzteil muss vertikal montiert werden.

An der Wand
angebrachter -
Netzanschlusskasten

Verlangerungskabel, 15 m
(50 ft) (Schwachstrom)

Das Netzteil ist fiir AuBenanwendungen geeignet. Dennoch sollte es an einer
geschiitzten, trockenen und gut beliifteten Stelle montiert werden. Das Bedienteil sollte
nicht direktem Sonnenlicht oder Regen ausgesetzt sein.

3.4 Das Layout des Begrenzungskabels planen
3.41 Objekte innerhalb des Rasens

3.4.2
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Gegenstande, z. B. Blumenbeete, Teiche oder
kleine Baume, kénnen geschiitzt werden, indem Sie
Begrenzungsinseln erstellen, die markierte Bereiche
des Rasens abgrenzen, zu denen Robomow keinen
Zugang hat.

In den Bereichen, in denen sich Hindernisse nah
beieinander befinden, sollten sie als eine einzige,
durchgehende Begrenzungsinsel definiert werden.

Vertikale und relativ stabile Hindernisse, die hdher
als 15 cm (6 Zoll), wie z. B. Baume, Telefon- oder
Strommasten mussen nicht abgegrenzt werden. Der
Robomow wird umdrehen, wenn er gegen ein solches
Hindernis stoft.

Steigungen
Abhang innerhalb der Begrenzung

Das Begrenzungskabel kann an Hangen mit
weniger als 10% (10 cm Steigung pro 1 m) verlegt
werden.

VORSICHT! Sollte das Begrenzungskabel tber

WM
W

einen Abhang gelegt werden, der steiler als
10% ist, besteht das Risiko, dass der Maher
ausrutscht und aulerhalb des Kabels fahren
wird, besonders wenn das Gras nass ist.

Wenn es jedoch eine Barriere (z. B. einen Zaun)
gibt, die den Robomow am Rutschen hindert,
kann das Begrenzungskabel an einem solchen

WM
W
N Begrenzungshang
M Max. 10%
WM

Hang verlegt werden.




Abhang innerhalb des Rasens
Robomow kann Bereiche innerhalb der Arbeitszone méahen, die einen Abhang von bis zu 35% aufweisen (35

cm Erhdéhung pro Meter).
Tipp: Falls der Maher sich beim Hochfahren an einem Abhang vom Boden erhebt, ist der Abhang zu steil.
Solche steilen Bereiche sollten nicht in den Arbeitsbereich des Robomow eingeplant werden .

Hangflache innerhalb des Rasens 35 %

Wie berechne ich die Steigung meines Rasens?

100 cm (3.3ft.)
Lange

35cm (1,1 FuR)

Erhéhung

Max 35 % Steigung C

Wie berechne ich die Steigung meines Rasens?

35 cm (Anstieg)

= o, .
100 cm (Lange) 35 % (Steigung)

3.4.3 Abstande von Kanten (Pools, Teiche, Felsen usw.)
Mit dem RoboRuler messen Sie den Abstand von der Kante, an der Sie das Kabel installieren.
Wall Edge 28cm (117)

) Lawn Edge 20cm (8")

: Narrow Pass 10cm (4"): @ﬁi: @E
Wire position i |
| ROBORULER

For RUTQNC podels

In bestimmten Fallen, in der Nahe von Wasserflachen wie Pools und Teichen oder Bereichen mit gro3en
Hohenunterschieden wie Felsen, missen Sie einen groferen Abstand zur Kante einhalten (siehe Abschnitt

4.2.2).

3.4.4 Storung mit angrenzenden Rasenflachen
Falls ein weiterer Rasenroboter (vom selben oder von einem anderen Hersteller) auf einer angrenzenden
Rasenflache arbeitet, halten Sie mindestens 3 Meter (10 Fuf3) Abstand vom Begrenzungskabel auf dieser

Rasenflache.
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Kapitel 4 — Erstmalige Einrichtung

4.1 Vorbereitungen

4.1.1 Vorbereitung

4.1.2 Installation des Netzteils

Empfehlungen vor dem Start

Wahrend der Einrichtung missten Sie Rasennagel in die

Erde einsetzen. Um diese Aufgabe problemlos zu erledigen

empfehlen wir, diese nicht durchzuflihren, wenn das Gras Hammer
hoch ist, und dieses vorab zu Wassern.

Stellen Sie sicher, dass Sie alle bendtigten Teile in Reichweite
haben. Halten Sie die Robomow Verpackung griffbereit, damit

Sie alle Gegenstande zur Hand haben. Kleiner, flacher Kreuzschlitz-
Schraubendreher

Zusatzlich bendtigen Sie folgendes Werkzeug: Einen
Hammer, einen kleinen Schlitzschraubendreher, einen
Kreuzschlitzschraubendreher sowie eine Kombizange.

Montieren Sie die Metallhalterung mit den mitgelieferten
Schrauben an einer senkrechten Oberflache. Stellen Sie
sicher, dass das enge Stiick mit den Léchern nach oben
zeigt, wie rechts abgebildet.

e Setzen Sie das Netzteil in die Metallhalterung ein und
schieben Sie es entlang der senkrechten Oberflache in
Position.

e SchlieBen Sie das Netzteii an eine normale
Wandsteckdose an (230 V/120 V).

4.1.3 Das Aufladen des Akkus vor dem ersten Betrieb

Sie konnen den Akku des Robomow aufladen, wahrend
Sie das Begrenzungskabel installieren. Dadurch stellen
Sie sicher, dass Robomow nach Abschluss der Installation
betriebsbereit ist.

e Der Maher wird vor der Lieferung werksseitig
ausgeschaltet. Schalten Sie den Sicherheitsschalter ein,
um den Maher einzuschalten.

e Schlielen Sie das Dauerstromkabel aus dem Bedienteil
an den Aufladeanschluss an der Hinterseite des
Robomow an.

e Stellen Sie sicher, dass die Akku-LED am Robomow
blinkt; dies zeigt an, dass er aufgeladen wird.

e Lassen Sie Robomow am Bedienteil angeschlossen,
wahrend Sie die Installation des Begrenzungskabels
durchfihren.

Sicherheitsschalter

Hinweis!

Der Akku lhres Produktes ist bei der Auslieferung nur minimal
geladen, was lediglich zum Ausfiihren des einmaligen Setups
ausreicht. Diese Erstladung ermoglicht keinen vollstandigen
Mahbetrieb.

4.2 Einrichten des Begrenzungskabels
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Bevor Sie mit der Einrichtung beginnen, sollten Sie sich einen Plan fir das Layout des Begrenzungskabels und
den Standort der Ladestation machen. Bei diesem Plan sollten Sie Folgendes beachten:

o Welche Arten der Rasenzonen besitzt Ihr Rasen?
(Nur Hauptzone / Haupt- und Nebenzone(n) / Getrennte Zonen / Kombination aus mehreren Arten).
Gibt es geschitzte oder ausgenommene Bereiche innerhalb des Rasens? (Begrenzungsinseln)
Gibt es Hange, an denen der Robomow nicht mahen sollte?

Gibt es Kanten von Pools, Teichen, Felsen usw., an denen ein groRerer Abstand fiir das Begrenzungskabel
erforderlich ist?



4.2.1 Startpunkt: Begrenzungskabel im Bereich der
Ladestation.

e Platzieren Sie die Ladestation gemaf lhrer Planung, wie in der
rechten Abbildung angezeigt.

Platzieren Sie die Ladestation mit nicht weniger als 3 m (10 FuB)
Abstand von einer Ecke des Rasens.

NN

e Wahlen Sie die Kabelrolle mit einem griinen Stecker am Ende.

e Ziehen Sie den Kabelverbinder und ein damit verbundenes
Stick Kabel aus der Kunststoffhiille.

Nehmen Sie die Kabelspule nicht aus ihrer Abdeckung. Die
Kunststoffabdeckung dient als Spender fiir das Kabel.

o Befestigen Sie den Anfang des Kabels am Boden, wo die
Ladestation installiert werden soll. Die Rasennagel werden mit
dem Robomow mitgeliefert. N

Pt

e Ziehen Sie 30 cm (12 Zoll) Kabel heraus und lassen I
Sie es lose in der Nahe der Ladestation liegen. Spater,
am Ende der Einrichtung, wird dieses Stick Kabel die
Begrenzungskabelschleife schlieen.

e Beginnen Sie, das Kabel gegen den Uhrzeigersinn zu verlegen. L’ L
e Ziehen Sie mehr Kabel aus der Packung und verlegen Sie es ~ Begrenzungskabel \

lose, wahrend Sie Uber den Rasen gehen.

Rasennagel =~ = 1!
W

Wenn Sie einen Bereich/ein Objekt erreichen, das besonders Sorgfalt oder eine spezielle Begrenzung
benotigt, stellen Sie sicher, dass Sie das Begrenzungskabel, wie erforderlich, sorgfaltig verlegen. In
den nachsten Abschnitten werden solche Sonderfélle beschrieben.

4.2.2 Verlegen des Begrenzungskabels

o Das Begrenzungskabel wird mit kleinen Rasennageln
am Boden festgehalten. Diese werden mit
dem Robomow mitgeliefert. Befestigen Sie das

M
LM

Begrenzungskabel im Abstand von einigen Metern und W R
an Ecken. Verwenden Sie in diesem frihen Stadium nur
wenige Rasennagel. Spater, nachdem Sie die Funktion 20 cm (8")

des Begrenzungskabels getestet haben, schlagen Sie
alle Rasennégel ein.

o  Verwenden Sie den RoboRuler nach dem Abrollen des
Kabels und bevor Sie die Rasennagel einschlagen, um
den Abstand des Kabels von den Rasenkanten und
Objekten festzulegen.

e Falls die Arbeitszone an eine flache Zone, ein
Blumenbeet, eine kleine Stufe (Uber 1 cm/0,4 Zoll),
einen kleinen Graben oder einen kleinen Abhang (bis
5 cm/0,2 Zoll) grenzt, sollte das Begrenzungskabel
20 cm (8 Zoll) innerhalb der Arbeitszone verlegt
werden. Verwenden Sie die klrzere Entfernung
des RoboRulers, um die Entfernung des
Begrenzungskabels vom Rasenrand einzustellen.

e Falls die Kante Uber einem Abhang verlauft (max.
10% sind gestattet) oder mit hohen Hindernissen
wie Wande oder Zaune umgeben ist, sollte das
Begrenzungskabel 28 cm (11 Zoll) vom Hindernis
entfernt verlegt werden. Verwenden Sie die langere
Entfernung des RoboRulers, um die Entfernung des . 228cm von der Wand (117)
Begrenzungskabels von einer Wand einzustellen.
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e Falls die Arbeitszone an einen flachen Weg grenzt,
der auf derselben Ebene wie der Rasen liegt, hat
Robomow die Moglichkeit, diesen Weg zu befahren.
Das Begrenzungskabel sollte 10 cm (4 Zoll) vom
Rand des Weges entfernt verlegt werden.

e Falls die Arbeitszone durch einen Weg unterteilt
wird, der auf derselben Ebene wie der Rasen
liegt, hat Robomow die Mdglichkeit, diesen Weg
zu befahren. Das Begrenzungskabel kann unter
Bodenblocken oder in den Ritzen zwischen den
Blécken verlegt werden.

Wichtig!
Der Maher darf niemals Uber Steine, Stroh oder
ahnliche Flachen fahren, da diese den Maher
ausrutschen lassen oder das Messer beschadigen
kénnen.

WICHTIGE INFORMATIONEN

Falls die Arbeitszone an ein Schwimmbad, an
Gewasser, an einen Abhang groRer als 10%,
an einen Steilhang hoéher als 50 cm (20 Zoll)
oder an eine offentliche Stralle grenzt, muss
das Begrenzungskabel durch einen Zaun oder
ahnliches erganzt werden. Die Héhe des Zauns
muss mindestens 15 cm (6 Zoll) betragen. Dies
wird den Maher daran hindern, die Arbeitszone zu
verlassen.

Wenn eine solche Barriere vorhanden ist, kénnen
Sie das Begrenzungskabel mit einem grofen
Abstand von 28 cm (11 Zoll) von der Barriere
verlegen.

Falls kein Zaun oder ahnliches verfiigbar ist,
verlegen Sie das Begrenzungskabel mindestens
1,2 Meter vom Wasser entfernt.

Halten Sie bei allen Linkskurven einen 45°-Winkel ein,
wenn Sie das Kabel entlang der Begrenzung verlegen.
Bei Rechtskurven entlang der Begrenzung missen Sie
keinen 45°-Winkel einhalten.

Fahren Sie mit dem Verlegen des Kabels gemaf Ihrem
Plan fort. Ziehen Sie immer nur ein Stlck des Kabels
aus der Verpackung und verlegen Sie es lose, wahrend
Sie gegen den Uhrzeigersinn Uber den Rasen gehen.

WMy

Begrenzur'i:c”;skabel

2%

MW

28 cm (11°)

Rechtskurven

45°

Linkskurven

A




4.3 Begrenzungskabel innerhalb der Arbeitszone

4.3.1

o

4.3.2

Harte Hindernisse

Hindernisse, die einem Zusammensto3 widerstehen kénnen, z. B.
Busche oder Baume, die hoher als 15 cm (6 Zoll) sind, missen nicht
mithilfe des Begrenzungskabels eingegrenzt werden. Der Robomow
wird umdrehen, wenn er gegen ein solches Hindernis stoft.

Begrenzungsinseln o

Verwenden Sie das Begrenzungskabel, um Bereiche innerhalb der Arbeitszone einzugrenzen, indem Sie
Inseln um Hindernisse herum erstellen, die einem Zusammensto3 nicht widerstehen kénnten, wie z. B.,
Blumenbeete und Springbrunnen.

Wickeln Sie mehr Kabel ab und gehen Sie von der Kante in Richtung des Objekts.

Befestigen Sie das Kabel entlang des geschitzten Objekts im Uhrzeigersinn.

Stellen Sie die Eingrenzung der Insel fertig und kehren Sie zu dem Punkt zurlick, an dem Sie die Rasenkante
verlassen haben.

Die Kabel, die zur Insel und von ihr weg flhren, sollten parallel zueinander liegen und sollten sich berihren.
Befestigen Sie deshalb beide Kabel, von und zu der Insel mit denselben Rasennégein.

Der Robomow wird diese beiden Kabel nicht erkennen. Er wird Gber diese mahen, als ob diese nicht existieren
wirden.

Der Robomow wird das einzelne Sperrkabel rund um die Begrenzungsinsel erkennen und nicht in diesen
Bereich einfahren.

2 Kabel unter
demselben
Rasennagel

Position des Begrenzungskabels

Begrenzungskabel

l [

Verlegerichtung Im Uhrzeigersinn Minimale Distanz zwischen zwei

um Hindernis herum Inseln: 1 m (3,3 FulR) Andernfalls
gemeinsam als eine Insel markieren

VORSICHT! Das Installieren des Begrenzungskabels im umgekehrten Uhrzeigersinn um das Hindernis wird
dazu fuhren, dass Robomow in die Insel hineinfahren wird.

Beachten Sie folgende Abstédnde, wenn Sie die Begrenzungsinseln erstellen:

- Der Mindestabstand des Begrenzungskabels vom
geschutzten Bereich sollte 28 cm (1 Ful3) betragen.

- Falls Sie einen diunnen Gegenstand schitzen o W)
mussen, stellen Sie den Mindestradius der Insel auf
35 cm (15 Zoll) ein.

WM
- Halten Sie mindestens 1 m (3,3 Ful}) Abstand e ;ﬁ;}“\v 28emy
zwischen den Kabeln zweier benachbarter Inseln ein.
- Halten Sie mindestens 1 m (5 Ful3) Abstand zwischen ol e
dem Inselkabel und dem Begrenzungskabel ein. vt Mo
- Wenn geschatzt Objekte nahe Dbeieinander Min 1m
liegen, grenzen Sie sie als einzelne fortlaufende MO
Begrenzungsinsel ab. o v

Hinweis! Eine Begrenzungsinsel sollte entweder

rechteckig oder rund sein. 19




4.3.3 Festlegen von engen Wegen und schmalen Durchfahrten

Ein Engpass wird wie ein Weg definiert, der zwei Bereiche des Rasens miteinander verbindet. Der Weg ermadglicht
es Robomow, sich zwischen den Zonen zu bewegen wahrend er dem Kabel folgt, verhindert jedoch, dass der
Maher die Zone verlasst, wahrend er das Innere dieser Zone maht. Der Weg muss mindestens 1,2 m (4 FuR) breit
sein, damit Robomow durchfahren kann.

Wenn der Weq breiter ist als 2 m (6.5 FuB

Muss KEIN Begrenzungskabel installiert werden. Uberspringen Sie Abschnitt 4.3.4. Ansonsten folgen Sie bitte den
Anweisungen der Abbildung unten, um einen Engpass einzurichten.

Scannen Sie den Code, um sich ein Video
anzusehen, in dem ein Engpass eingerichtet wird.

Falls der Durchgang schmaler ist als 1.5 m und langer als 2m
muss folgende Kabelinstallation vorgenommen werden — ,Installation mit zwei quadratischen Formen*;
1. Definieren Sie den Eingang zum Engpass — die Stelle, an der sich der Maher in Richtung Nebenzone begibt.

2. 50 cm (20 Zoll) vom Engpasseingang entfernt legen Sie eine Begrenzungsinsel (siehe 4.3.2) fest wie in obiger
Abbildung zu sehen.

3. Legen Sie den Drahtin ausreichendem Abstand um die Kante (je nach Kantentyp), bis Sie zum Engpasseingang
von der Nebenzonenseite zurtickkehren.

4. Messen Sie 50 cm (20 Zoll) ab dieser Stelle und legen Sie eine weitere Begrenzungsinsel mit denselben
Abmessungen fest.

5. Nachdem Sie die Installation des Kabels in der Unterzone durchgefiihrt haben, stellen Sie sicher, dass Sie 10
cm (4 Zoll) Abstand zwischen dem Kabel und den Inseln auf dem Riickweg aus der Hauptzone halten.

WOM

Nebenzone

2 Kabel unter
demselben
Rasennage

Die oben angezeigte Installation ermoéglicht es Robomow, dem Kabel zu folgen, um die Unterzone zu erreichen.
Wahrend er jedoch jede Zone maht, fahrt er nicht zur jeweils anderen Zone.
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Falls der Durchgang BREITER ist als 1.5 m:

Falls der Engpass breiter als 1,5 m (5 FuB) ist und Sie wiinschen, dass Robomow die Zone innerhalb des Engpasses
maht, kdnnen Sie das Kabel wie in nachfolgender Abbildung angezeigt installieren. Eine solche Installation erlaubt
es dem Maher, im Engpass zu mahen, wahrend der innere Bereich des Rasens gemaht wird, hindert ihn jedoch
daran. sich zwischen den Zonen zu bewegen.

1. Definieren Sie den Eingang zum Engpass — die Stelle, an der sich der Maher in Richtung Nebenzone begibt.

2. Installieren Sie eine Insel in der Mitte des Engpasses (siehe 4.3.2) wie in der obigen Abbildung zu sehen und
lassen Sie 10 cm (4 Zoll) Abstand vom Begrenzungskabel.

3. Die Mal3e der Insel sollten 28 (11 Zoll) cm lang und so breit wie nétig sein, und 10 cm (4 Zoll) von beiden Seiten
entfernt bleiben.

4. Nachdem Sie die Installation des Kabels in der Unterzone durchgefiihrt haben, stellen Sie sicher, dass Sie 10
cm (4 Zoll) Abstand zwischen dem Kabel und der Insel auf dem Rickweg aus der Hauptzone halten.

Nebenzone

2 Kabe unter
demselben
Rasennage|

Guter kontra schlechter Engpass:
In nachfolgender Abbildung sehen Sie einen guten (flachen) gegenliber einem schlechten (unebenen) Engpass.
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4.3.4 Verwendung von Nebenzonen als Fernstartpunkte

Es kann vorkommen, dass eine Hauptzone zwei oder mehrere groRere lber einen Durchgang verbundene
Bereiche hat (die mehr als 2 Meter breit sind), wie etwa einen vorderen oder hinteren Garten.

Damit in solchen Fallen alle Bereiche einer Hauptzone richtig abgedeckt werden kdnnen, méchten Sie vielleicht,
dass der Maher gelegentlich zu einem bestimmten Zeitpunkt entlang des Begrenzungsdrahts anfangt zu mahen
(anders als die Ladestation). Wir nennen das — Fernstartpunkte. Ein Fernstartpunkt kann eingestellt werden, in
dem eine Nebenzone fir die gewlinschte Stelle definiert (hinzugefligt) wird (siehe Abschnitt 6.4.2, P022-P023).

Hinweis:

Wahrend des Definitionsvorgangs flir eine Nebenzone werden Sie gebeten, die Flache einer neu hinzugefligten
Nebenzone anzugeben. Bei einem Fernstartpunkt sollte diese Flache dem entlegenen Teil der Hauptzone
entsprechen. Verringern Sie die Flacheneinstellung der Hauptzone entsprechend (siehe Abschnitt 6.4.1). Siehe
nachfolgendes Beispiel Bei diesem Vorgang wird eigentlich die Wahrscheinlichkeit (oder die Frequenz) von
Abfahrten ab jedem Startpunkt definiert (wahrend fir die Hauptzone die Ladestation selbst ein Startpunkt ist).

Beispiel:
Angenommen |hre Hauptzone ist Mindestens 2 Meter (6,5 Ful)
1.000m? groR. Sie enthalt einen hinteren breit

Garten (400m2), bei dem die Ladestation
installiert ist, und einen Vorgarten
(600m2). Um einen Fernstartpunkt fir
den Vorgarten zu definieren, starten
Sie einen Vorgang zum Hinzuflgen
einer Nebenzone. Sobald Sie im
Vorgarten sind, legen Sie die Flache
der neu hinzugefiigten Nebenzone
auf 600m2 fest und verringern sofort
(siehe Abschnitt 6.4.1) die Flache der
Hauptzone auf 400m2. Es besteht jetzt
eine 40 %-ige Wahrscheinlichkeit, dass
der Maher ab der Ladestation startet, um
den hinteren Garten abzudecken, und P
eine 60 %-ige Wahrscheinlichkeit, dass Fernstartpl,inkt
ab dem Fernstartpunkt gestartet wird far

den Vorgarten, wie in folgender Zeichnung dargestellt.

Hauptzone

4.4 Befestigen des Begrenzungskabels am Boden
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o Bevor Sie damit beginnen, das Begrenzungskabel zu installieren, empfehlen wir Ihnen, das Gras dort zu
schneiden, wo das Kabel verlegt werden soll. Dieses wird dann leichter am Boden zu befestigen sein.
Das Risiko, dass der Maher das Kabel wahrend des Betriebs beschadigen wird, ist ebenfalls reduziert.

o Das Begrenzungskabel muss nicht im Boden eingegraben werden. Wenn Sie es dennoch eingraben
wollen, achten Sie darauf, dass Sie es nicht tiefer als 5 cm (2 Zoll) eingraben.

o Ziehen Sie das Kabel fest, wenn Sie die Rasennagel mit dem Hammer vollends in den Boden einschlagen.

o Denken Sie daran, den Draht in exponierten Bereichen wie etwa Gehwege oder andere Bereiche mit viel
Laufverkehr einzugraben.

WARNUNG!

Tragen Sie eine geeignete Schutzbrille und Arbeitshandschuhe, wenn Sie die Rasennagel mit
dem Hammer einschlagen.

2 Schiitzen Sie lhre Augen! Schiitzen Sie lhre Hande!

In hartem oder trockenem Boden kénnen die Rasennagel abbrechen, wenn Sie sie einschlagen.

o Verwenden Sie einen Hammer, um die Nagel in den
Boden zu schlagen.

o Schlagen Sie die Nagel in solchen Abstanden ein,
dass sie das Kabel unterhalb der Grasnarbe halten,
sodass es nicht zu einer Stolperfalle wird (etwa
75 ¢cm/30 Zoll zwischen zwei Nageln).

e Durch das Wachstum des Rasens werden das
Kabel und die Rasennagel bald nicht mehr
sichtbar sein.




o Wenn Sie zur Beendigung des Einrichtens
zusatzliches Kabel bendtigen, verbinden Sie es mit
den, mit dem Robomow mitgelieferten, wasserdichten
Kabelverbindern . (Siehe Abschnitt 11.6 — Verbinden
des Begrenzungskabels).

Verwenden Sie nur die mit dem Robomow mitgelieferten
Kabelverbinder.

A Weder verdrillte Kabel noch eine mit Isolierband isolierte
Lusterklemme sind eine ausreichende Verbindung.
Durch die Feuchtigkeit der Erde kdnnen andere Leiter
oxidieren, was spater zu einem Kurzschluss fihren wird.

4.5 Zurick an der Ladestation — Beenden der Einrichtung des Begrenzungskabels

Wenn die Schleife des Begrenzungskabels fertiggestellt und am
Boden befestigt ist, kbnnen Sie die Einrichtung beenden, indem
Sie Anfang und Ende des Begrenzungskabels mit dem Kopfteil
der Ladestation verbinden.

o Befestigen Sie das Begrenzungskabel am Boden mit
demselben Rasennagel. Lassen Sie hierbei geniigend
Kabel Uberstehen,

o Schneiden Sie das Kabelende ohne Verbinder auf die
gleiche Lange wie das andere Kabelende und verdrillen Sie
die beiden Kabel.

o Verdrillen Sie die beiden Kabel. Ein sorgfaltiges Verdrillen
der Drahte ist wichtig fir ein festes Andocken des Robomow
an der Ladestation.

o Schneiden Sie 5 mm (1/4 Zoll) von der Isolierung des -
Kabelendes ab. \

\
\

o Setzen Sie das Ende ohne Verbinder in das Loch auf der
anderen Seite des Verbinders ein. Nehmen Sie einen
kleinen Schlitzschraubendreher und sichern Sie das Kabel

im Verbinder.

Kleiner
Schlitzschraubendreher
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4.6 Platzierung und Anschluss der Ladestation

o Platzieren Sie die Ladestaton auf dem
Begrenzungskabel, wie in der rechten Abbildung
angezeigt.

o Zentrieren Sie die Ladestation auf dem Kabel.

o Verbinden Sie das Begrenzungskabel mit dem Kopfteil
der Ladestation.

o Nachdem die Ladestation positioniert wurde, stecken
Sie 2 Nagel durch die Locher der Ladestation, wie rechts
abgebildet. Nur, wenn die Position der Ladestation
wahrend der Einmalinstallation getestet wurde (siehe
Abschnitt 5.2), kénnen Sie die verbleibenden beiden
Stifte einflhren.

4.7 AnschlieBen des Bedienteils

Weitere Informationen zu einer geeigneten Position fir das Bedienteil finden Sie in Abschnitt 3.3.
Weitere Informationen zu Installationsanweisungen fir das Bedienteil finden Sie in Abschnitt 4.1.2.

Verlegen und Befestigen des Verlangerungskabels

Sicherheit — Vermeiden Sie Verletzungen!

Das Verlangerungskabel zwischen dem Bedienteil und der Ladestation
sollte sicher am Boden befestigt werden! Es darf keine Stolperfalle

A darstellen.

Das Anschlusskabel sollte NUR auf weichen Untergriinden verlegt
werden. Es sollte keine harten Oberflachen kreuzen (z. B. Gehweg,
Auffahrt) wo es nicht sicher befestigt werden kann.
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4.71 An der Position des Bedienteils:

e Verbinden Sie das Gleichstromkabel des

Bedienteils mit dem 15 m (50 FuR) zu laden. Ladeanzeige Automatikbetrieb

e SchlieRen Sie das Netzteil an eine normale
Wandsteckdose an (230 V/120 V).

4 Wenn sich der Maher in der Ladestation befindet, wird die
Dockinganzeige leuchten.

4 Wenn sich der Maher nicht in der Ladestation befindet, wird die
Betriebsanzeige leuchten.

. N AN
Betriebsanzeige, Drahtanzeige
Y |
| =L JF
) (]
—
E/
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4.8 Installation in einer Zone ohne Ladestation
Eine Zone ohne Ladestation ist ein Bereich des Rasens, der
nicht mit einer Ladestation verbunden ist.

Ein Begrenzungsschalter sollte in solchen Zonen installiert
werden.

Falls nétig kann der Begrenzungsschalter ganz einfach in eine
andere Zone gebracht werden.

4.8.1 Das Festlegen der Position des
Begrenzungsschalters

Beachten Sie Folgendes, um einen idealen Standort flr den
Begrenzungsschalter zu finden:

e DerBegrenzungsschalter muss auflerhalb der Begrenzung
der Zone ohne Ladestation installiert werden.

o Wahlen Sie vorzugsweise eine trockene und geschutzte
Stelle.

e Der Begrenzungsschalter muss vertikal montiert werden.

Der Begrenzungsschalter
MUSS vertikal montiert
werden, damit seine
Wasserbestandigkeit
aufrecht erhalten bleibt

Kabel, die vom
Rasen bis zum
Begrenzungsschalter
fuhren, liegen
nebeneinander und
berlihren sich

e Der Begrenzungsschalter ist mit einer Stromversorgung fur Innenrdume ausgestattet. Wahlen Sie eine Stelle in

der N&he einer normalen Wandsteckdose an (230 V/120 V).

HINWEIS:

Ein Akku fir den Begrenzungsschalter ist als Zubehor erhaltlich (siehe Kapitel 12 — Robomow-Zubehor).

4.8.2 Optionen zur Platzierung des Begrenzungsschalters

e Der Anschluss fur den Begrenzungsschalter Iasst sich leicht anschlief3en
und wieder trennen. Dies ermdglicht es lhnen, schnell von einer Zone in

die andere zu wechseln.

e Sie koénnen einen grolRen Holzpflock am hinteren
Begrenzungsschalters befestigen, um diesen einfach in den Boden zu

setzen und wieder herauszuziehen.

e Sie konnen den Begrenzungsschalter auf eine senkrechte Ebene
montieren, wie zum Beispiel eine Wand oder eine Reling. Verwenden
Sie die drei Markierungen am hinteren Ende der Abdeckung des

Begrenzungsschalters.

4.8.3 Layout des Begrenzungskabels

Das Verlegen des Begrenzungskabels ist dasselbe in einer Zone mit

Teil des

und in einer Zone ohne Ladestation, bis auf den Anfangspunkt:

e Der Begrenzungsschalter wird aulerhalb der Zone platziert
(mindestens 1 Meter/3,3 Ful vom Rasen entfernt).

e Beginnen Sie mit dem Verlegen des Begrenzungskabels an der
Stelle des Begrenzungsschalters.

o \erlegen Sie das Begrenzungskabel vom
Begrenzungsschalter bis zum Rasen.

e Beginnen Sie, das Kabel gegen den Uhrzeigersinn zu
verlegen.
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4.8.4

Sobald Sie das Begrenzungskabel in einer Schlaufe verlegt
haben, verlegen Sie das Kabel bis zum Begrenzungsschalter.

Am Ende der Schlaufe des Begrenzungskabels haben
Sie nun zwei Kabel. Legen Sie die zwei losen Kabel in
Richtung des Begrenzungsschalters und befestigen Sie
diese am Boden, indem Sie einen einzigen Nagel fur beide
verwenden.

An der Position des Begrenzungsschalters:
Schneiden Sie die Enden der losen Kabel so zu, dass sie
dieselbe Lange haben, und drillen Sie diese zusammen.

Ziehen Sie 5 mm (0,2 Zoll) der Isolierung des Kabels ohne
Anschlussstecker ab.

Fihren Sie dieses Kabelende in das freie Loch des
Anschlusssteckers und drehen Sie die Schrauben fest.

Schlielen SiedenAnschlusssteckerdes Begrenzungskabels
am Begrenzungsschalter an.

2 Kabel unter demselben
Rasennagel

-
5/

\
\

Kleiner
Schlitzschraubendreher

=

l
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¢ Halten Sie den Begrenzungsschalter und driicken Sie seine
Seitenlaschen (1) um ihn aus der hinteren Abdeckung zu
entfernen (2).

e SchlieRen Sie die  Stromversorgung an den
Begrenzungsschaltschrank an. Ersetzen Sie die Haube

e SchlieRen Sie das Netzteil an eine normale Wandsteckdose
an (230V / 120V).

- Die Stromversorgung ist NUR fiir die Verwendung im Inneren gedacht.

Wahlen Sie einen geschitzten, trockenen und gut durchlifteten Ort, der KEINEM direkten
Sonnenlicht, Regen oder Wasser ausgesetzt ist.

e Drlicken Sie die Taste "AN" am Begrenzungsschalter.

Ein kleines, blinkendes, griines Licht neben der "AN" Taste zeigt an, dass das System an ist und richtig
funktioniert.

Das Bedienfeld hat noch andere Anzeigen: falls ein Begrenzungskabel getrennt oder beschadigt ist, oder falls
die EinspleiRung (der Anschluss) des Begrenzungskabel nicht richtig durchgefihrt wurde.

( Robomowﬂ

Ein blinkendes Licht zeigt
EIN-Schalter @ O |« FEimblinkendes Licht zeig

Zeigt an, dass ein Kabel
O [« getrennt oder beschadigt ist

Zeigt einen unsachgemalen Anschluss
O |e— der Begrenzungskabel oder ein

Begrenzungskabel an, das zu lang ist

Der Begrenzungsschalter hat eine automatische Ausschaltfunktion. Sie missen diesen also nicht ausschalten,
wenn Sie ihn verwenden. Der Begrenzungsschalter schaltet sich selbst nach 12 Betriebsstunden aus. Sie
kénnen diesen manuell ausschalten, indem Sie die AN/AUS-Taste driicken und 3 Sekunden lang gedrickt
halten. Ein Signalton zeigt an, dass der Begrenzungsschalter aus ist.

Der Begrenzungsschalter kann mit einem Akku betrieben werden (als Zubehor verflugbar — siehe Kapitel 12).
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Kapitel 5 — Vorbereitung des Robomow

Bevor Sie den Robomow zum ersten Mal verwenden, mussen Sie einige einfache Einstelllungen vornehmen.
Wenn Sie die Vorbereitung komplett abgeschlossen haben, ist Inr Robomow bereit, Inren Rasen zu mahen.

5.1 Einstellen der Schnitthohe

Sicherheitsschalter

Verstellbereich der Mahmesser 15 — 60 mm (0,6 — 2,4 Zoll)

Stellen Sie die Schnitthdhe wie folgt ein: a‘
‘ .! _______

VORSICHT! SCHALTEN SIE IMMER DEN
SICHERHEITSSCHALTER AUS, BEVOR SIE DIE
SCHNITTHOHE EINSTELLEN!

e Heben Sie die Vorderseite des Mahers hoch Anpassung der

e Drehen Sie den Knopf und driicken Sie ihn gleichzeitg "\ ‘J /\ = _ Schnitthéhe
nach unten
o Fireinegrofere Schnitthohe drehen Sieim Uhrzeigersinn

o Fir eine kleinere Schnitththe drehen Sie gegen den
Uhrzeigersinn

e Die Schnitthdhe wird auf der Seite des Mahers angezeigt

____________________

_____________

5.2 Einmalige Einrichtung (Schritt fiir Schritt)

Stellen Sie sicher, dass der Sicherheitsschalter eingeschaltet
und das Bedienteil eingesteckt ist, bevor Sie die einmalige
Einrichtung starten.

Nun ist der Maher fur das Verfahren der einmaligen
Einrichtung bereit.

_ Um den einmaligen Setup-Vorgang erneut zu starten, driicken Sie gleichzeitig die
Tasten STOPP + Einstellung + Links-Pfeil und halten diese langer als 4 Sekunden gedrtickt.
Dadurch werden die Einstellungen auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

Rechts-/Links-Pfeile

5.2.1 Verwendung des Bedienfelds
Verwenden Sie die Tasten am Bedienfeld wie folgt:
¢ Dricken Sie die Pfeile "nach Rechts" oder "Nach Links",
bis lhre gewlinschte Option angezeigt wird.
e Dricken Sie die OK Taste , um den angezeigten Wert zu
Ubernehmen.

e Dricken Sie die Taste "Zurick" (STOPP), um
zurlickzugehen oder Ihre Auswahl rickgangig zu
machen.

Einstellungstaste

5.2.2 Wahlen Sie MaReinheiten und -Formate

Zone /
Entfernung T2 i
)i (N
EU Meter Celsius 24 E o E (N 5
Stunden
12
us Ful Fahrenheit Stunden
(AM/PM)
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5.2.3 Aktuelles Datum und aktuelle Uhrzeit

e Scrollen Sie, um das Datum einzustellen, und driicken Sie auf OK, um zu
bestatigen.

e Scrollen Sie, um die Uhrzeit einzustellen, und driicken Sie auf OK, um zu
bestatigen.

Tu

-3
(N
(M

5.2.4 Der Bereich ,,Hauptzone*

e Scrollen Sie, um eine ungefahre Zone (EU- m? / US- ft*) der Hauptzone

auszuwahlen, in der die Ladestation installiert wurde. 4 3 5 D b

Falls es eine zusatzliche Zone gibt (Unterzone oder separate Zone), beziehen
Sie diese nicht in diese Zone mit ein (sie wird separat eingestellt).

Hinweis — Die oben genannten Einstellungen (5.2.2 — 5.2.3) missen durchgefiihrt werden, um den
Maher zu betreiben. Jedes Mal, wenn Sie die STOPP-Taste driicken, geht der Bildschirm einen
Schritt zurtck.

5.2.5 Die Position der Ladestation testen

e Nachdem Sie die Zone festgelegt haben wird U001 (Testen
der Position der Ladestation) angezeigt.

e Setzen Sieden Robomow aufden Rasen, ungefahr3m (10 Ful3)
vor die Ladestation und in Richtung des Begrenzungskabels,
und drtcken Sie auf OK, um mit dem Test zu beginnen

e Robomow fahrt in Richtung der Ladestation.

/ Falls der Maher den Test nicht beginnt, wird eine
der folgenden Meldungen angezeigt.

|
I
E3 (Kein Drahtsignal) — \ergewissern Sie
sich, dass das Bedienteil an einer Steckdose :
eingesteckt ist und dass das Verlangerungskabel |
an beiden Enden verbunden ist: mit dem :
Bedienteil und mit der Ladestation. I
I
I
I
|
|

U029 (Kabel im Steckverbinder tauschen) — Das
Begrenzungskabel wurde in die entgegengesetzte
Richtung angeschlossen. Tauschen Sie die Kabel
\ im Steckverbinder. /

¢ Robomow wird in die Ladestation fahren, zuriickfahren, vor der
Ladestation warten und U002 (Nagel Ladestation) anzeigen.

! Falls U051 (Ladestation neu platzieren)
: angezeigt wird:

: e Verschieben Sie die Ladestation leicht, um sie
! mit dem Begrenzungskabel auszurichten.

| o Uberpriifen Sie, ob irgendwelche Hindernisse
| den Robomow am Einfahren in die Ladestation
\\ hindern..

|
|
|
|
|
|
|
|
|
/

e Wahrend ‘U002’ (Ladestation Nagel) angezeigt wird miissen Sie
die restlichen Pfahle der Ladestation installieren, um diese am
Boden zu befestigen, und driicken Sie anschlielRend auf OK.
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5.2.6 Test der Drahtposition

e U003 wird angezeigt (Drahtposition testen) — Driicken O
Sie auf OK.

e Der Robomow folgt dem Kabel entlang der Kante, um
die Drahtposition zu testen.
Gehen Sie an der Seite mit dem Robomow mit, wahrend
er der Kante folgt. Wenn er dieses Verfahren vollstandig
durchgefiihrt hat, wird Robomow in die Ladestation
fahren, und die Installation ist somit beendet.

Ve N
! Falls der Maher entlang des Randes auf % W %
Hindernisse trifft, wird er anhalten und riickwarts

|
|
' fahren, waéhrend ‘U052" (Draht anpassen)
| angezeigt wird:
I
|

e Verschieben Sie den Draht etwas nach innen.
v ® Dricken Sie OK, um den Test zu wiederholen. ,

e Falls Sie zu einem bestimmten Zeitpunkt wiinschen,
dass der Maher naher an dem Rand entlang fahrt, um
die bearbeitete Zone zu vergrofRern, driicken Sie auf

Stopp (U003 wird angezeigt — Drahtposition testen):

- Schieben Sie das Kabel etwas nach aulRen.

- Setzen Sie den Maher vor den Abschnitt, an dem Sie
das Kabel versetzt haben.

- Dricken Sie OK, um mit dem Test der Drahtposition
fortzufahren.

e Falls Sie das Installationsverfahren beenden mdéchten,
driicken Sie 3 Sekunden lang die STOPP-Taste. Der
Bildschirm zeigt nun die Hauptanzeige an (aktuelle
Uhrzeit).

o Nachdem der Test der Kabelposition beendet ist, testen
Sie den Maher im Modus ,Nahe Draht folg.“, um zu
bestatigen, dass er die Fahrt in der Nahe des Kabels
problemlos durchfiihren kann, ohne auf ein nahe
gelegenes Kabel Gberzugehen oder auf dem Weg zur
Ladestation auf ein Hindernis zu treffen.

e Falls der Maher dem Kabel nicht problemlos nah
folgen kann, bis er die Ladestation erreicht, reduzieren
Sie die Kabelentfernung des Dem-Kabel-nah-folgen
Modus (Ment P004) und wiederholen Sie den Test, bis
Robomow die Fahrt problemlos durchflhren kann.

- Um den einmaligen Setup-Vorgang erneut zu starten, driicken Sie gleichzeitig die
Tasten STOPP + Einstellung + Links-Pfeil und halten diese langer als 4 Sekunden gedruckt.
Dadurch werden die Einstellungen auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt.

5.2.7 Wenn die Einrichtung abgeschlossen ist
Nachdem Sie die Installation des Kabels beendet haben, %C@I M
kénnen Sie nun weitere Rasennagel in einem Abstand von

ungefahr 0,75 m (2,5 Ful3) in den Boden einschlagen.

o Verwenden Sie zusatzliche Rasennagel in Zonen, in denen
der Rasen Beulen oder Locher aufweist.

Falls erforderlich, kaufen Sie weitere Rasennagel.
e Untersuchen Sie die Kabelinstallation auf mogliche
Stolperfallen.

Ab diesem Punkt kann Robomow geladen werden.
Sobald er vollstandig geladen ist, wird er automatisch Ihren Rasen mahen.

Hinweis!
Die Erstladung kann langer als normal dauern (bis zu 24 Stunden).
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Kapitel 6 — Robomow-Einsatz

6.1 Automatikbetrieb

o Nach Abschluss der einmaligen Einstellung ist der Robomow flr die automatische Durchfuhrung der
folgenden Mahvorgange eingestellt:

- Wenn der Akku voll aufgeladen ist, verlasst der Robomow automatisch die Ladestation.
- Der Robomow maht den Rasen.

- Ersucht nach der Ladestation, wenn der Akkustand niedrig ist (wahrend der Suche nach der Ladestation
maht Robomow nicht).

- Erladt den Akku auf und bereitet sich auf den nachsten, vorgesehenen Einsatz vor.
- Ermaht weiter, bis er die erforderliche Anzahl an Mahstunden abgeschlossen hat (Ende eines Mahzyklus).

Hinweis: Robomow maht die Kante der gesamten Rasenflache nur wahrend des ersten Mahens jedes
Zyklus. Bei allen weiteren Operationen maht Robomow den Rasen ohne die Kante. Wenn die Mahhaufigkeit
(p001 in Abschnitt 6.4.2) auf HOCH gesetzt ist, mdht Robomow die Kante zweimal wdchentlich.

o Die erforderliche Mahzeit fiir einen einzigen Mahzyklus wird automatisch aus der Einstellung Flache fir lhren
Rasen abgeleitet.

o Falls die erforderliche Mahzeit angepasst (erhoht/verringert) werden muss, um bessere Mahresultate zu
erzielen, gehen Sie in das Menl Mahstunden — siehe Abschnitt 6.4.2.

o Robomow fiihrt normalerweise verschiedene aufeinanderfolgende Maheinsatze durch, bis der flir den Rasen
erforderliche vollstdndige Mahzyklus abgeschlossen ist. Nach Abschluss eines Mahzyklus* wird Robomow
bis zum Start des nachsten Zyklus‘ pausieren. Das Intervall zwischen Mahzyklen wird im Meni Mahfrequenz
definiert — siehe Abschnitt 6.4.2. Die Standardeinstellung ist das Ausfiihren von zwei vollstandigen Mahzyklen
pro Woche (Mittlere Mahfrequenz)

o Wahrend der voreingestellten Inaktiven Zeit (den ganzen Sonntag und taglich von 23:00 Uhr bis 06:00 Uhr)
verbleibt der Robomow in der Ladestation. Die Inaktive Zeit kann geandert werden — siehe Abschnitt 6.4.1.3.

Hinweis!

Der Robomow verflgt Uber gentgend Leistung, um hohes Gras zu mahen. Es kann jedoch vorkommen, dass
beim ersten Mahen oder beim ersten Mahen in einer neuen Saison Unebenheiten in der Rasenflache auftreten.

Haben Sie bitte etwas Geduld. Es kann einige Tage bis eine Woche dauern, bis der Rasen auf eine konstante
Hohe geschnitten wird.

6.2 Bedienfeld / Display

Tasten auf dem Bedienfeld:

Wochentage
Benutzer- und
Fehlermeldungen \ /
- Akku- und Durchgehend rot leuchtend —
e Mo Tu \We Th Fr Sa Su - Akkustand niedrig
Maher ist in der \ Aufladeanzeige Grin blinkend — Wird aufgeladen
Ladestation- —_ | —= = — / Durchgehend griin leuchtend — voll
AM
Anzeige. ’_ ’_’ ’_ ’_, aufgeladen

—
——

—

—

pr i o
Anzeige zur __@ @ lOOI ziz m Anzeige zur

Datum- und Zoneneinstellung
Uhrzeiteinstellung \
Indikator fir Regensensor Anzeige zur
Einstellung fiir Einstellung des
Mihstunden (%) inaktiven Zeitraums
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OK um die Auswahl zu
wahlen / zu bestatigen

Ohne Rand bewegen /
Rechter Pfeil

Mit dem Rand bewegen /

Linker Pfeil
ok

p

STOP GEHE zu Station

Einstellungen
(Home)

Stopp (wahrend des Betriebs) /
Zurlick, wenn im Mend

6.3 Manuelle Bedienung
Die manuelle Bedienung wird verwendet, wenn Sie den Maher manuell senden mdchten, um Ihren Rasen
unabhangig von dem Zeitplan fur den automatischen Einsatz zu mahen.

Um die manuelle Bedienung einzuschalten, wahrend sich Robomow in der Ladestation befindet, driicken Sie
eine der Tasten (auBer der STOPP-Taste), um das Display anzuzeigen.

Falls der Akku voll aufgeladen ist und der automatische Einsatz aktiviert ist (siehe Abschnitt 7.3), wird die
Anfangsuhrzeit der nachsten Aufgabe angezeigt, sonst werden das aktuelle Datum und die Uhrzeit angezeigt.

Sobald das Display angezeigt wird, wahlen Sie den gewiinschten Betriebsmodus, wie in folgender Tabelle
angezeigt:

Betriebsmodus Kindersicherung ist aus Kindersicherung ist an

Médhen mit den Randern — Maht
erst die Rander der gesamten
Rasenflache und dann das Innere ) o _

einer ausgewahiten Zone. Dricken Sie einmal die Taste 32'§§ey°§ﬁe?;nmglhilﬁ Z;feti‘la

Es ist empfohlen, diesen Modus Rand vor dem, Mahen (Pfeil nach nach links), und driicken Sie
ein- oder zwei Mal die Woche links) dann OK
zu verwenden, je nach der
Wachstumsgeschwindigkeit des
Rasens.

Mahen ohne die Rander — Nur
die innere einer ausgewahlten
Zone mahen, ohne die Rander. Driicken Sie einmal die Taste

Driicken Sie einmal die Taste

Méahen (Pfeil nach rechts), und

Es wird empfohlen, diesen Modus Mahen (Pteil nach rechts) drucken Sie dann OK

nur beim ersten Betrieb jedes
Mahzyklus zu verwenden.

Hinweis — Falls eine Nebenzone definiert wurde, wird L1 (Hauptzone) angezeigt, sobald Sie den Betriebsmodus
ausgewahlt haben. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um zu scrollen und die gewlnschte Mahzone auszuwahlen,

und driicken Sie dann auf OK.
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6.4 Meniioptionen

Es gibt mehrere Stufen der Menuoptionen, die fir Inren Robomow eingestellt werden kdnnen.
A. Grundeinstellungen

B. Fortgeschrittene Einstellungen

C. Robomow-App-Einstellungen

6.4.1 Grundeinstellungen

Die Grundeinstellungen sind die Menuoptionen, die am haufigsten durch den Benutzer gedndert werden. Jede
einzelne der Grundeinstellungen hat ein eigenes Symbol auf dem Maher (siehe 6.2 — Bedienfeld), das leuchtet,
um die gewahlte Menloption anzuzeigen.

o Drtcken Sie die Taste Einstellungen, um die Grundeinstellung zu andern.
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o Jedes Betatigen der Taste ,Einstellungen ermdglicht Ihnen, zwischen den folgenden 4 MenUoptionen
auszuwahlen.

6.4.1.1

6.4.1.2

6.4.1.3

Datum und Uhrzeit — Einstellung des aktuellen Datums und der Uhrzeit.

Dricken Sie auf die Taste Einstellungen, damit das Symbol "Datum und Uhrzeit" (Uhr) dauerhaft
leuchtet.

Tag blinkt > Scrollen Sie zum aktuellen Tag, und driicken Sie OK, um zu bestatigen.

Stunden blinkt = Scrollen Sie zur aktuellen Stunde, und drticken Sie OK, um zu bestatigen.
Minuten blinkt > Scrollen Sie zur aktuellen Minute, und driicken Sie OK, um zu bestatigen.

Hinweis: Wenn der Maher ausgeschaltet und wieder eingeschaltet wird, beginnen "Tag" und "Uhrzeit"
zu blinken, um anzuzeigen, dass diese Einstellungen erneut festgelegt werden missen.

Méhstunden (%) — Erhéhen/Reduzieren Sie die Anzahl der Mahstunden (in %), die ndétig sind, um den
Rasenbereich zu méhen.

Driicken Sie die Taste "Einstellungen" zwei Mal, bis die LED Mahstunden dauerhaft leuchtet.
Verwende Sie die Pfeiltasten, um die Anzahl der Mahstunden (in %) anzupassen, und driicken Sie "OK",
um zu bestatigen.

Der Standardwert dieser Einstellung ist 100%. Er kann von 50% bis 150% eingestellt werden.

Beispiel: Ein Wert von 120% bedeutet, dass der Robomow 20% mehr Stunden damit verbringen wird,
den Rasen zu mahen.

Inaktive Zeit — Wird verwendet, um die Zeiten zu definieren, in denen der Robomow nicht maht. Inaktive
Betriebszeiten kdnnen flr bestimmte Wochentage und fir bestimmte Tageszeiten eingestellt werden.
Inaktive(r) Tag(e) definiert den/die Tag(e), an dem/denen der Maher inaktiv sein wird (Standardwert:
Sonntag).

Inaktive Uhrzeiten definiert die Uhrzeiten, zu denen Robomow nicht maht und in der Ladestation bleibt
(Standardwert: 23:00-06:00)

WICHTIG! Es ist notwendig, die gesamte Sequenz der inaktiven Tage und Uhrzeiten zu durchlaufen,
um die Einstellungen zu speichern. Wenn Sie vor dem Ende der Sequenz STOPP driicken, werden die
Einstellungen nicht gespeichert.

Um die inaktiven Uhrzeiten zu andern, missen folgende Schritte befolgt werden:

¢ Dricken Sie die Taste Einstellungen 3 Mal, bis das Symbol Inaktive Uhrzeiten dauerhaft leuchtet.
o Die LED "aktuelle inaktive Tage" wird durchgehend leuchten.

e Drlcken Sie die OK Taste, "Mon" wird anfangen zu blinken.

- Dricken Sie den Pfeil nach RECHTS, um zum Tag zu scrollen, den Sie einstellen mdchten.
- Dricken Sie auf OK, um zwischen der "aktiven" und der "inaktiven" Option fir diesen Tag zu
wechseln.
Die LED leuchtet — "Inaktiver Tag" (der Maher bleibt den ganzen Tag lang in der Ladestation).
Die LED ist aus — Tag, an dem gemaht werden kann.
Driicken Sie den Pfeil nach RECHTS, um zum nachsten Tag zu scrollen, den Sie einstellen
mdchten.
e Scrollen Sie durch alle Tage nach rechts, bis Inaktive Uhrzeiten anfangt zu blinken.
e Stellen Sie erst die Uhrzeit ein, zu der der inaktive Zeitraum beginnt, und driicken Sie dann ‘OK’.
Stellen Sie dann die Uhrzeit ein, zu der der inaktive Zeitraum endet.

e Robomow wird wahrend den inaktiven Stunden an keinem Tag der Woche mahen.
e Falls zu viele Tage/Uhrzeiten fiir eine bestimmte Zone deaktiviert wurden, wird E8 angezeigt (Inaktive

Zeit Reduzieren) — Sie missen die Anzahl an inaktiven Stunden reduzieren, damit der Maher genug
Zeit hat, lhren Rasen zu mahen.



e Umdie "Inaktiven Uhrzeiten" auf "Aus" umzustellen, stellen Sie fiir den Anfang und das Ende dieselbe
Uhrzeit ein (z.B.: 00:00 bis 00:00).

e Nur ein Zeitraum inaktiver Stunden kann in den Grundeinstellungen eingestellt werden. Um einen
zusatzlichen, inaktiven Zeitraum zu erstellen, verwenden Sie bitte die Robomow App.

6.4.1.4 Zone — Aktualisieren Sie die GroRRe der Rasenzone, falls diese geandert wurde.

e Drlicken Sie die Taste Einstellungen 4 Mal, bis das Symbol der Zone blinkt.

e Scrollen Sie, um die Zone zu wechseln und driicken Sie OK, um zu bestatigen.

e Falls mehr als eine Zone betroffen ist, scrollen Sie erst bis zur Zone, die Sie andern mochten, und
stellen Sie den Bereich flir diese Zone ein, wie oben beschrieben.
Die Namen der Zonen lauten wie folgt:

L1 — Hauptzone

L2 — Separate Zone A
L3 — Separate Zone B
A1 — Nebenzone 1
A2 — Nebenzone 2
A3 — Nebenzone 3
A4 — Nebenzone 4

6.4.2 Erweiterte Einstellungen

Die fortgeschrittenen Einstellungen sind zusatzliche Menloptionen, die nur selten geéndert werden und somit
nicht unter den Grundeinstellungen sind.

¢ Um jegliche Optionen/Eigenschaften in den fortgeschrittenen Einstellungen zu @ndern, halten Sie die Taste
Einstellungen 3 Sekunden lang gedriickt.

e Das Menu "P001" wird angezeigt. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um zu der Einstellung zu scrollen, die Sie
verandern wollen, und driicken Sie dann OK.

e Verwenden Sie die Pfeiltaste, um die Einstellung zu andern und driicken Sie auf OK, um zu bestatigen.

e Scrollen Sie, um weitere MenUoptionen zu verandern oder driicken Sie auf STOPP, um zuriick zur Hauptanzeige
zu gelangen.

Unten stehen die fortgeschrittenen Einstellungsoptionen:

Bildschirm Einstellung Beschreibung Optionen

¢ Steuert die Frequenz der Mahzyklen in einer
bestimmten Zone lhres Rasens.

e Die standardmiBige Mahhaufigkeit ist Mittel (entspricht
zwei Mahzyklen pro Woche). Das bedeutet, dass Robomow
Ihren Rasen zweimal pro Woche komplett maht.

e Die Nummern im Meni entsprechen den folgenden Werten
der Mahfrequenz:

1 — NIEDRIG (ein Mahzyklus pro Woche)
2 — MITTEL (zwei Mahzyklen pro Woche)
3 — HOCH (aquivalent zum taglichen Mahen)

e Die Option ,Mahfrequenz” ist nur fir Zonen verfugbar,
i bei denen eine Ladestation installiert wurde. Wenn Sie
POOH Mahhauflgkeltj mindestens eine separate Zone mit einer Ladestation V2 /3
(Standardwert =) definiert haben (siehe Meniis P013 und P014), werden Sie
aufgefordert, die betreffende Zone auszuwahlen, bevor Sie
die Einstellung andern (L1 steht fir Hauptzone, L2 steht flr
Separate Zone A usw.)
e Wahrend der Ruhesaison, in der das Gras langsamer
wachst, wird empfohlen, die Mahhaufigkeit auf "NIEDRIG"
umzustellen. Diese Ruhepause hilft dem Rasen und erhoht
die Lebensdauer des Mahers.
Das Rasenwachstum verandert sich im Lauf des Jahres
(abhangig von Temperatur, Rasenart, Dinger usw.).

Eine hohe Dingung und gute Wetterverhaltnisse kbnnen dazu
fihren, dass das Gras schneller wachst. In solchen Fallen
kénnen Sie die Option ,Mahfrequenz* auf Hoch einstellen.
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Bildschirm

Einstellung

Beschreibung

Optionen

=
[
[
i

Inseln (Standardwert =
M C
)

¢ FallsesineinerbestimmtenZoneeine grole Begrenzungsinsel

gibt (wie etwa bei einem Swimmingpool, einem Teich oder
einem grof3en Blumenbeet), ist es empfehlenswert, diese
Einstellung auf ,Ein“ zu stellen. Auf diese Weise wird
verhindert, dass der Rasenmaher weiter dem Draht um eine
solche Insel folgt, wahrend er zur Ladestation zurlickkehrt.
Wenn die Funktion ,Inseln“ aktiviert ist, fuhrt der Maher
einen speziellen Suchvorgang nach der Ladestation aus.
Demzufolge kann der Maher langer brauchen, um zur
Ladestation zu gelangen.

Sie auch Menl P006 weiter unten.

On/OFF

e
[
=3
(]

Nahe Draht folg_j.
(Standardwert = Lin)

Wenn der Robomow seinen Betrieb in der Hauptzone
beendet oder wenn er durch die Taste Home veranlasst wird,
zur Ladestation zu fahren, fahrt er selbsttatig zur Ladestation.

Der Robomow fahrt mit einer dynamischen versetzten
Distanz (nicht zentriert) entlang des Begrenzungskabels,
um Reifenspuren auf dem gleichen Weg zu vermeiden. Sie
kénnen diese Vorgehensweise fiir die Rlickfahrt ausschalten.

Dieses Mentu ist in den Modell RC304 und MC400 nicht
verflgbar.

Bei allen anderen Modellen kann die Funktion ,Nahe Draht
folgen® aktiviert und fir alle Nebenzonen konfiguriert werden.

On/OFF

N
}-I_II_IL

Maximale Entfernung
fur das Folgen nah am
Kabel

(Standardwert = je nach
Rasenzone)

Die maximale Entfernung zwischen dem Kabel und dem
Robomow, wahrend dieser zurtick zur Ladestation fahrt.

Die Entfernung stellt keine realen Maleinheiten dar.

Der Bereich fiir die versetzte Distanz reicht von 1 bis 12. Die
einzelnen Werte stellen Distanzen vom Kabel dar.

Je hoher die Distanzeinstellung, desto kleiner ist die
Wabhrscheinlichkeit von  Reifenspuren entlang des
Begrenzungskabels.

Begrenzungsinseln, die sich relativnah am Begrenzungskabel
befinden, oder enge Wege kénnen den Maher daran hindern,
seine Fahrt zur Ladestation im "Dem-Kabel-nah-folgen"
Modus durchzufiihren. In einem solchen Fall sollten Sie die
Entfernung mindern, um es dem Maher zu ermdglichen, die
Fahrt zur Ladestation durchzuflhren.

Dieses Meni ist in den Modell RC304 und MC400 nicht
verfligbar.

Bei allen anderen Modellen kann die Funktion ,Nahe Draht
folgen*® aktiviert und fir alle Nebenzonen konfiguriert werden.

=
g}
g}
(M|

Minimale Entfernung
fur das Folgen nah am
Kabel

(Standardwert = 1)

Die minimale Entfernung zwischen dem Kabel und dem
Robomow, wahrend dieser zurtick zur Ladestation fahrt.

Je groler die Zahl, umso gréRRer die Entfernung zwischen
dem Begrenzungskabel und dem Maher, wahrend dieser
zurlck zur Ladestation fahrt.

Dieses Menu ist in den Modell RC304 und MC400 nicht
verfligbar.

Bei allen anderen Modellen kann die Funktion ,Nahe Draht
folgen® aktiviert und fur alle Nebenzonen konfiguriert werden.

%
LM

0
=3
[
-

Kabel nah folgen Test

Ermdglicht es, den Maher in der maximalen "Dem Kabel nah
folgen" Entfernung, die im P004 Menu eingestellt wurde, zu
testen.

falls der Maher nicht in der Lage ist, die Fahrt im "Dem
Kabel nah folgen" Modus problemlos durchzuflihren, wird
empfohlen, die maximale, im Menlu PO004 eingestellte
Entfernung zu mindern.

Dieses Menu ist in den Modell RC304 und MC400 nicht
verfligbar.
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Bildschirm

Einstellung

Beschreibung

Optionen

=
[
[
-

Regenerkennung
(Standardwert = 0n)

¢ Die Regensensorfunktion stoppt den Mahbetrieb bei Regen

oder sehr hoher Luftfeuchtigkeit.

Dies wird fir den Rasen empfohlen. Technisch gesehen,
stellt das Mahen von nassem Gras kein Problem dar.

Hinweis! Es kann einige Minuten dauern, bis Robomow
regnerisches oder nasses Wetter erkennt. Das geschieht, um
Fehlerkennungen vorzubeugen. Sobald der Maher Regen
erkennt, halt er den aktuellen Maheinsatz an und startet die
Suche nach der Ladestation. Wenn die Funktion ,Inseln”
aktiviert ist (sieche Menu P002 weiter oben), fuhrt der Maher
einen speziellen Suchvorgang nach der Ladestation aus.
Demzufolge kann der Maher mehr Zeit brauchen (bis zu 20
bis 30 Minuten), um zur Ladestation zu gelangen.

On/OFF

PO

g
[mu]

Empfindlichkeit der
Regenerkennung
(Standardwert =25)

Der Robomow erkennt Regen, wenn der Auslesewert kleiner
als ist der eingestellte Wert fur die Empfindlichkeit; in diesem
Fall wird der Betrieb verschoben.

Je hoher die Einstellung fiir die Empfindlichkeit, desto
empfindlicher funktioniert die Regenerkennung des
Robomow.

g
|
[N

[
g

=
g
=3
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Kanten mahen Bn:u /
OFF (Standard =0n)

.Kanten mahen“ ist ein spezieller Modus, in dem Robomow
dem Begrenzungskabel folgt, um die Rander der Rasenzone
vollstdndig und genau zu mahen.

In Rasenzonen, in denen die Rander instabil sind, undin denen
der Maher die Fahrt an den Randern nicht durchfiihren kann
ist es empfohlen, den Modus ,Kanten mahen* auszuschalten.

Stellt man den Modus ,Kanten mahen“ auf ,Aus®, wird
der Randermodus bei automatischen Abfahrten aus der
Ladestation deaktiviert. Es besteht aber immer noch die
Option, die Kanten zu mahen, wenn der "Rander" Knopf auf
dem Bedienfeld gedruckt wird.

on/OFF

o
£
£3

Kindersicherung
(Standardwert = 1F F)

Die Kindersicherung verriegelt die Knopfe, um einen
ungewollten Betrieb, besonders durch Kinder und Haustiere,
zu vermeiden.

Falls die Kindersicherung angeschaltet wird, ist es nétig, erst

einen der Betriebsknopfe zu driicken und dann mit dem OK
Knopf zu bestatigen, um den Maher zu betreiben.

Diebstahlssicherung/
Deaktivierungsgerat
(Standardwert = 0F F)

Die Diebstahlsicherungsfunktion alarmiert die Umgebung,
falls der Maher unbeabsichtigt aus dem vorgesehenen
Bereich enthommen wird.

Um die Diebstahlsicherung zum ersten Mal anzuschalten,
stellen Sie sie auf "An", und wahlen Sie einen 4-stelligen PIN-
Code.

Tipp: Wahlen Sie eine Nummer, die Sie sich merken kénnen.
Notieren Sie sich die Nummer (am Ende von Kapitel 10), und
bewahren Sie sie an einem sicheren Platz auf.

Wenn die Diebstahlsicherung/das Deaktivierungsgerat
aktiviert ist, wird 0000 angezeigt. Geben Sie lhren 4-stelligen
Code ein, umdie Diebstahlsicherung/das Deaktivierungsgerat
zu deaktivieren.

Falls der Code nicht eingegeben wird, wird die Nachricht auf
U062 geandert (der Alarm wird bald aktiviert). Geben Sie den
Code ein, sonst erklingt der Alarm.

On/0OFF

234

Diebstahlssicherung/
Deaktivierungsgerat —
PIN-Code andern

e Ermdglicht es lhnen, den PIN-Code der Diebstahlsicherung/

des Deaktivierungsgerats zu andern.

e Geben Sie einen neuen Code ein und geben Sie den neuen

Code zur Bestatigung noch einmal ein.

-
nta
LU

Ladestation _
(Standardwert = Lin)

¢ Diese Option sollte flir eine separate Zone verwendet werden,

die eine Ladestation besitzt.

¢ Falls Sie mehr als eine Zone festgelegt haben, wahlen Sie

die jeweilige Zone, bevor Sie die Einstellung andern.




Bildschirm

Einstellung

Beschreibung

Optionen

Separate Zone
hinzufiigen

Ermdglicht das Hinzufligen einer separaten Zone

L2 wird fur die separate Zone A angezeigt — dricken Sie auf
OK.

Scrollen Sie, um den Bereich der separaten Zone festzulegen,
und druicken Sie auf OK.
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Zone entfernen

Ermdglicht das Entfernen einer separaten Zone oder einer
Nebenzone.

Wahlen Sie die Zone aus, die Sie entfernen mochten, und
driicken Sie auf ,OK".
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Ton

(Standardwert = )

Mit der Option Ton kdnnen Sie alle nicht sicherheitsrelevanten
Tdne ausschalten.

On/OFF

PO

Mobiles
Kommunikationssystem

(Standardwert = 0FF)

Ermdglicht eine Fernkommunikation mit dem Maher Uber ein
GSM Modul, das separat erworben werden kann.

Siehe Abschnitt 12 — Zubehor flir weitere Informationen.

on/OFF

o
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Statistik (Standardwert
=0FF)

Dieses Menu wird nur dann angezeigt, wenn P018 auf "An"
eingestellt wird.

Ermdglicht das Senden von Betriebsstatistiken des Mahers an
der Hersteller, um im Problemfall eine Diagnose durchfiihren
zu koénnen.

M
on/OFF

e
g}
[iu}

Bluetooth Verbindung
mit Fernbedienung

Ermdglicht die Verbindung Ihres Robomow mit einer
Bluetooth-AuRRenfernbedienung, die als Zubehor verfugbar
ist (Siehe Abschnitt 12 — Zubehor).
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Letztes
Beendigungsereignis

Aktiviert die Ansicht "Verhalten" der Spezialanzeige (kann
von einer Service-Station angefordert werden)

Programm An/Aus
(Standardwert = 0n)

Dieses Menu aktiviert oder deaktiviert den automatischen
Einsatz in der Hauptzone (‘L1"), in einer der Nebenzonen
(‘A1/ A2/ A3/ A4’) oder auf dem gesamten Rasen (‘Alles’).

Dieses Menu ist nur relevant, wenn der Automatikbetrieb am
Bedienteil aktiviert wurde (siehe Kapitel 7.3)

Wenn das ,Programm® in einer bestimmten Zone auf ,Aus’
eingestellt ist, Uberspringt der Maher den Einsatz in dieser
Zone, setzt das Mahen in allen anderen Zonen jedoch fort.

Hinweis! Falls das Programm bei mindestens einer Zone
auf EIN steht, wird der Maher die Kante fir den gesamten
Rasen mahen ab Beginn eines jeden Mahzyklus, siehe
Beschreibung in Abschnitt 6.1.

i
u
()
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Nebenzone hinzufiigen

Ermdglicht das Hinzufligen einer Nebenzone. Die maximale
Anzahl der Nebenzonen kann bei den einzelnen Robomow-
Modellen variieren.

A1/A2/A3/A4 (Name der ersten verfigbaren Nebenzone)
wird angezeigt — driicken Sie ,OK®.

Wenn der Maher sich nicht in der Ladestation befindet, wird
U044 ("Platzieren Sie den Robomow in die Ladestation")
angezeigt. Platzieren Sie den Robomow in die Ladestation
und drucken Sie ,OK".

Der Maher bewegt sich in Richtung Nebenzone.

Scrollen Sie, um den Bereich der Nebenzone festzulegen,
und driicken Sie ,,OK*.

Hinweis! Dieser Prozess gehort ist nicht zum einmaligen
Setup-Vorgang (siehe Abschnitt 5.2)

Die Einstellung ,Flache® einer Nebenzone kann zu
einem spateren Zeitpunkt tGber das Menl ,Flache® in den
Grundeinstellungen aktualisiert werden (siehe Abschnitt
6.4.1)

Die Distanz zum Einstiegspunkt in die Nebenzone kann zu
einem spateren Zeitpunkt Uber das Menu P023 geandert
werden.
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Bildschirm Einstellung Beschreibung Optionen

e Dieses MenlU wird nur angezeigt, wenn eine Nebenzone
definiert wurde.

e Es ermdglicht, die Distanz zum Einstiegspunkt in die
Nebenzone zu aktualisieren.

e Scrollen Sie, um die erforderliche Nebenzone (A1/A2/A3/A4)
auszuwahlen, und dricken Sie "OK", um die Distanz zum
Einstiegspunkt zu aktualisieren.

Distanz zu Nebenzone
neu einstellen

a
g
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e Die SmartMow-Funktion ermdglicht einen effizienteren
Mahbetrieb durch sanfte und kontinuierliche Drehungen an
den Kanten des Rasens.

e Wenn diese Funktion fir eine bestimmte Zone das erste
Mal aktiviert wird, kann es sein, dass der Maher den Rasen Al
Uberqueren und den Begrenzungsdraht mehrere Male -

berlihren muss, (um eine anfangliche Kalibrierung des Lo/e

= Algorithmus* durchzufiihren), bevor er sanfte Drehungen an 13
SmartMahen - L3

Y i den Kanten des Rasens durchfihrt. 01 ma
— /! /

(Standardwert =uirr) |, Wenn mehrere Zonen definiert sind, dann gibt es eine Option, rersney
um diese Funktion fiir eine bestimmte Zone oder fiir den A3 /R4

gesamten Rasen zu aktivieren (‘Alles’).

e Bitte beachten Sie! Diese Funktion ist unter Umstanden
nicht bei allen Rasenflachen oder in verschiedenen Bereichen
einer bestimmten Rasenflache gleichermallen effizient,
insbesondere wenn ein Rasenbereich kleiner ist oder enge
Durchfahrten, grof3e Inseln oder Béschungen hat.

=

[gu]
[

e Ermdglicht das Anpassen des Uberstands an der Rasenkante
beim Ausfiihren von sanften und kontinuierlichen Drehungen
im SmartMow-Modus.

SmartMahen e Durch das Erhéhen dieses Werts wird ein héherer Uberstand

an der Rasenkante erzeugt (fir bessere Mahergebnisse), Ty

dies kann jedoch an einem Punkt dazu flhren, dass der

(Standardwert = {0}) Maher keine sanfte Drehung ausfiihren kann.

e Wenn mehrere Zonen definiert sind, kann diese Einstellung
fir eine bestimmte Zone oder fiir den gesamten Rasen
festgelegt werden (‘Alles’).

Kantenuberstand

O
[gu]
iy
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e Die TurboMahen-Funktion ermdglicht ein schnelleres und
starkeres Mahen von hohem Rasen wahrend des ersten
Schnitts der Saison.

e Wenn ein Maher zum ersten Mal in Betrieb genommen wird
oder wenn auf die werkseitigen Einstellungen zuriickgesetzt
wurde (siehe Abschnitt 5.2), wird diese Funktion automatisch
aktiviert, um sofort nach dem ersten Mahzyklus bessere
Mahergebnisse zu ermdglichen. Am Ende des ersten

TurboMéhen Mahzyklus' wird die Funktion automatisch deaktiviert (auf

(Standardwert = 3FF) | OFF gesetzt).

e In diesem MenlU konnen Sie die TurboMahen-Funktion
manuell aktivieren. ‘U094’ (,M&hhdhe beim Aktivieren des
TurboMahen-Modus heraufsetzen®) wird angezeigt. Am Ende
des Zyklus' wird die Funktion automatisch deaktiviert (auf
AUS gesetzt).

e Sobald die TurboMahen-Funktion aktiviert ist, wird der
erste Mahzyklus langer und gerduschvoller sein, als die
nachfolgenden Mahzyklen.

=
=3
i
o

[ 1
on/OFF

6.4.3 Robomow-App-Einstellungen

Das Verwenden der Robomow-App erméglicht lhnen, zusatzliche Mentoptionen zu verwenden, die nicht auf
dem Maher verflgbar sind, beispielsweise die Option, eine externe Ladestation einzurichten oder die Option,
einen zusatzlichen, inaktiven Zeitraum einzustellen.
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6.5 Betrieb in einer Zone ohne Ladestation (mithilfe eines Begrenzungsschalters)

Damit Robomow in einer Zone ohne Ladestation betrieben werden kann muss der Begrenzungsschalter
angeschaltet sein, und der Maher muss sich innerhalb der aktiven Begrenzungszone befinden.

40

Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungsschalter mit der zu mahenden Zone verbunden ist.
Dricken Sie die Taste "AN", um den Begrenzungsschalter anzuschalten.

Fahren/tragen Sie Robomow bis zur Rasenzone. Weitere Informationen zu Tragen finden Sie unter
"Transport" im Abschnitt 1.3.

Um mit dem Betrieb zu beginnen, wahlen Sie den gewilinschten Betriebsmodus aus, driicken Sie auf die
Pfeiltasten, um die gewlinschte Zone auszuwahlen und driicken Sie auf OK, um den Maher in Betrieb zu
setzen (siehe Abschnitt 6.3).

Wenn Robomow mit dem Mahen fertig ist, verbleibt er auf dem Rasen. Sie mussen Ihn dann wieder zurtick
zu seinem Platz tragen/fahren, damit er aufgeladen wird.



Kapitel 7 — Verwendung des Bedienteils

7.1 Warnmeldungen am Bedienteil

Ereignis BeSChreibung Ladeanzeige Automatikbetrieb
Dockinganzeige leuchtet. Mabher ist in der Ladestation.
Betriebsanzeige leuchtet. Maher ist nicht in der Ladestation.
Betriebsanzeige
~2Automatikbetrieb Ein/Aus*” ) )
leuchtet. Der automatischer Einsatz wurde
angehalten.
,PAUS" wird auf dem Maher
angezeigt.
. . Das Begrenzungskabel ist
Drahtanze|ge — blinkt und abgeschnitten, unterbrochen oder zu
piepst |
ang. !
Maher ist innerhalb von 4 Stunden 7
nach seiner Ausfahrt nicht in die {| = e
Alle Anzeigen blinken. Ladestation zuriickgekehrt. Wenn e ()
der Maher in der Ladestation erkannt -
wird, geht der Alarm aus.
. . Diebstahlschutz ist eingeschaltet
Alle Anze|g§-:‘n blinken und und der Maher wurde aul3erhalb
der Buzzer gibt 10 Sekunden .
; der geplanten Mahzeiten aus der
lang einen Ton ab. Ladestation enthommen

Hinweis: Driicken Sie auf die Ein/Aus-Taste, um einen ertonenden Alarm abzuschalten.

7.2 Den Buzzer ein-/ausschalten

Driicken und halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden lang.
- Ein kurzer Signalton bedeutet Ein.
- Ein Blinken Aus.

7.3 Automatikeinsatz aktivieren/deaktivieren

e Diese Option wird verwendet, um den vorab geplanten, automatischen Einsatz (Programm) des Robomow
zu deaktivieren. Diese Option verhindert nicht den manuellen Einsatz (Kapitel 6.3).

Halten Sie die Taste Automatischer Betrieb AN/AUS-Taste 2 Sekunden lang gedriickt.
Am Bedienteil leuchtet eine rote LED auf. Auf dem Maher wird ,PAUS" angezeigt:

o Wenn der Robomow gerade maht:
- Der Robomow beendet den aktuellen Mahzyklus.

- Nach Abschluss des aktuellen Mahzyklus bleibt der Robomow in der Ladestation und beginnt keinen
neuen Mahzyklus.

e Aktivieren des automatischen Betriebs

o Dricken Sie die Ein-/Aus-Taste, und halten Sie sie 2 Sekunden lang gedriickt .
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Kapitel 8 — Laden

8.1 Laden wahrend der Saison

Die Ladestation ist die primare Ladequelle, wenn der Robomow andockt. Sie erhalt einen optimalen Ladestatus,
bis der Robomow wieder hinausfahrt.

8.2 Laden auflerhalb der Saison
Wahrend der Monate aulerhalb der Saison, z.B. im Winter, ist Folgendes notwendig:
» Laden Sie den Akku in der Ladestation voll auf, bis die Akkuanzeige griin ist und durchgehend leuchtet.
LED Anzeigen wahrend des Aufladens:
- Rot leuchtet dauerhaft — Laden Sie den Akku auf.
- Grun blinkend — Wahrend des Aufladens des Akkus.
- Grin leuchtet dauerhaft — Der Akku ist voll aufgeladen.

« Entnehmen Sie den Robomow aus der Ladestation. Schalten Sie den Sicherheitsschalter aus und bewahren Sie
den Maher bei Zimmertemperatur auf.

» Falls der Maher mehr als 3 Monate lang gelagert wird, ist es notwendig, den Akku alle 3 Monate neu aufzuladen,
bis die Akkuanzeige bestatigt, dass er vollstandig aufgeladen ist.

» Der Sicherheitsschalter muss wahrend des Lade-
oder Nachladevorgangs auf der Position ,Ein‘ stehen.

e Der Maher muss immer in einer horizontalen Position
(auf flachem Untergrund) geladen werden.

» Das Aufladen kann mithilfe einer der folgenden Optionen durchgefihrt werden:

1. Platzieren Sie den Maher in die Ladestation, um ihn
aufzuladen.

2. Verbinden Sie den Robomow folgendermalen direkt mit
dem Bedienteil:

- Trennen Sie das DC-Kabel vom Bedienteil vom
15-m-Verbindungskabel, und schlielRen Sie es auf der
Ruckseite des Mahers an, wie in der Abbildung rechts
dargestellt.

* Wenn die neue Mahsaison beginnt, setzen Sie den Robomow
einfach in die Ladestation, um mit dem automatischen Betrieb
zu beginnen.
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Kapitel 9 — Fehlerbehandlung und Benutzermeldungen

9.1 Allgemeine Fehlercodes

e Der Robomow

betreiben.

» Ein Aufkleber mit den gangigsten Fehlercodes ist
in der Verpackung enthalten Sie kdnnen diesen
praktischerweise am Maher anbringen.

* (*) E9 (Siehe Fehlerbehandlung im Handbuch) steht
fur Fehler, die seltener sind und nicht in der obigen
Fehlercode-Tabelle angezeigt werden. Wenn E9
angezeigt wird, driicken Sie den LINKS-Pfeil, um
einen detaillierten Fehlercode zu erhalten. Weitere
Informationen zu Wartung des Akkus auf3erhalb der

Uberwacht
kontinuierlich. Er produziert Fehlercodes, die lhnen
dabei helfen sollen, ihn so gut wie mdglich zu

seine  Funktion

Tabelle der Robomow-Fehlercodes

Maher steckt fest

[l A
i

Maher ist drauf3en

Kein Kabelsignal

ROy NN

Stromverbindung Uberprufen

Messer / Schnitthohe Uberprifen

[ ]

Antrieb Uberprifen

Problem am Vorderrad

[mOu

Inaktive Zeit reduzieren

R Wl o ol ol e K

(W]

*

Siehe Fehlerbehandlungs-Handbuch

Saison finden Sie in Abschnitt 9.2. ECG

=
=

Kundendienst anrufen

* Normalerweise wird ein Fehlercode angezeigt,
wenn der Maher anhalt. Das Display bleibt 5 Minuten lang eingeschaltet. Wenn Sie spater ankommen, wird
das Display leer sein.

* Um Robomow zu wecken und den letzten angezeigten Fehlercode vor dem Anhalten zu sehen, driicken Sie
die OK Taste am Maher.

Die folgende Tabelle zeigt aller Fehlercodes an und gibt mégliche Ursachen und Korrekturmaflinahmen an:

Anzeige Meldung Wahrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmaRnahmen
Nehmen Sie den Maher von dieser
bestimmten Stelle weg und starten Sie
das Mahen an einer anderen Stelle.

Der Robomow steckt fest. Er Korrigieren Sie die Ursache des

kann nicht weiterfahren. Feststeckens.

Die Antriebsradmotoren Uberpriifen Sie den Boden in der

haben unter hoher Belastung Umgebung des Mahers auf Lécher

co . gearbeitet. oder unebene Boden. Fiillen Sie diese
coi Maher steckt fest . .

Robomow hat Schwierigkeiten, Bereiche mit Erde auf.

sich auf der Stelle zu drehen, Uberpriifen Sie, ob sich die Antriebsrader

weil das Vorderrad an einem frei drehen und durch nichts blockiert

Graben oder einer unebenen werden.

Bodenflache feststeckt. Stellen Sie sicher, dass die Schnitthdhe
fur den Zustand des Rasens nicht zu
niedrig eingestellt ist — erhéhen Sie ggf.
die Schnitthéhe.

Das Begrenzungskabel liegt zu Stellen Sie sicher, dass das

nahe an einer Rasenkante. Begrenzungskabel nicht zu nah am Rand

Das Begrenzungskabel wurde ist — bewegen Sie das Kabel in Richtung

um eine Raseninsel herum der Innenseite des Rasens.

falsch verlegt. Stellen Sie sicher, dass das

Der Rasenabhang ist entlang Begrenzungskabel gemal den

des Randes zu steil. Anweisungen des Benutzerhandbuchs
verlegt wurde.

Maher ist Der Robomow kann an . _ .
Ec draufen der Kante nicht in die Achten Sie darauf, dass keine Bereiche

richtige Position fahren und
rutscht deshalb aus dem
vorgesehenen Bereich heraus.

Der automatische Betrieb
wurde gestartet wahrend
der Maher aul3erhalb der
Begrenzungskabelschleife
stand.

mit zu grof3en Steigungen in der zu
mahenden Flache enthalten sind.

Stellen Sie sicher, dass die Schnitthohe
nicht zu niedrig eingestellt ist — erhéhen
Sie die Schnitthohe.

Setzen Sie den Maher in die zu
mahende Flache und fuhren Sie die
Operation erneut durch
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- Die Antriebsmotoren haben zu
lange unter hoher Belastung
gearbeitet.

Anzeige Meldung Wahrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmaRBnahmen
Stellen Sie sicher, dass die Ladestation an
die Stromversorgung angeschlossen ist.
Trennen Sie den Netzanschlusskasten von
- Das Netzanschlusskasten/ der Stromversorgung und stecken Sie es
der Begrenzungsschalter ist nach 10 Sekunden wieder ein.
nicht angeschaltet oder nicht Priifen Sie, ob das Schwachstromkabel
angeschlossen. zwischen dem Netzanschlusskasten und
- Das Bedienteil muss der Ladestation angeschlossen ist.
E Kein Kabelsignal b geam
ed ein rabelsigna werden. Netzanschlusskasten.
- Das Begrenzungskabel ist Uberpriifen Sie die Verbindung zwischen
nicht mit der Ladestation / dem Begrenzungskabel und Ladestation /
Begrenzungsschalter verbunden. Begrenzungsschalter.
- Das Begrenzungskabel ist Uberpriifen Sie, ob an der Installation
abgeschnitten. Drahtkorn zu sehen ist. Reparieren
Sie das beschadigte Kabel mithilfe des
wasserdichten Anschlusses, der im
Lieferumfang enthalten ist.
- Der Netzanschlusskasten ist _ o
nicht richtig in die Steckdose Vergewissern Sie sich, dass der
hineingesteckt worden. Netzanschlusskasten richtig in der
- Kein Strom an der Steckdose Steckdose eingesteckt ist.
oder Stromzufuhr ist Schalten Sie die Stromzufuhr flr die
abgeschaltet. Steckdose ein.
£y Strqmverp_indung - Die Kontakte am Maher Prifen Sie die Stromzufuhr an einer
Uberpriifen oder an der Ladestation sind anderen Steckdose.
verschmutzt. Reinigen Sie die Kontakte mit einer Blirste
- Der Ladevorgang wird nicht oder einem Tuch.
erkannt, obwohl physischer Stellen Sie eine Verbindung zwischen
Kontakt zwischen den Kontakten Netzanschlusskasten und Ladestation
von Maher und Ladestation sicher.
besteht.
- Der Motor hat eine zu hohe
Stromstarke flr zu lange Zeit
erkannt. Die Ursache kann VORSICHT — Schalten Sie den
hohes Gras oder ein Hindernis Sicherheitsschalter aus, bevor Sie das
sein oder es ist etwas um das Messer uberprufen.

Messer / Messer gewickelt Uberpriifen Sie. ob ein M durch ei
cC Schnitthéhe g . erpriifen Sie, ob ein Messer durch einen
k3 iberpriifen - Etwas hindert die Klinge daran, Fremdkorper oder Schmutz an einer freien

sich frei zu drehen (unter der Rotation gehindert wird.
Mahhaube hat sich viel Gras Entfernen Sie angesammeltes Gras mit
angesammelt; Seile oder einem Holzstab oder &hnlichem.
Ahnliches, die sich im Messer
verfangen haben.
- Gras oder andere Gegenstande
haben sich im Antriebsrad ..
verfangen Uberprifen Sie die Antriebsrader
EG | Antrieb Gberpriifen ' und entfernen Sie Gras und andere

Gegenstande.
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Anzeige Meldung Wahrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmaRBnahmen
Wenn der Robomow gegen ein Hindernis
gefahren ist und das Vorderrad dadurch
angehoben wurde, schalten Sie den
Sicherheitsschalter aus und heben Sie
das vordere Ende an. Entfernen Sie das
Objekt oder schlielRen Sie es aus dem zu
mahenden Bereich aus.
Schlie3en Sie den Bereich aus der
- Das Vorderrad war wahrend des Mahzone aus, wenn der Robomow an
£ Problem am Mahens zu lange vom Boden einem Hang eingesetzt wurde, der fir ein
Vorderrad abgehoben. sicheres Mahen zu steil ist.
Erhohen Sie die Schnitthéhe, wenn das
Vorderrad aufgrund von hohem Gras nicht
auf dem Boden bleibt.
Wenn der Boden grolRe Lécher oder
Vertiefungen aufweist, in die das Vorderrad
hineinfallen kann, wenn der Maher dariber
fahrt, flllen Sie diese Unebenheiten mit
Erde auf.
- Zu viele inaktive Tage und/
oder Stunden wurden fur Ihre
Rasenzone eingestellt. Die
aktuellen Einstellungen werden
nicht geandert.
- Die Mahfrequenz ist fir die Reduzieren Sie die Anzahl der inaktiven
aktuelle Einstellung der inaktiven Tage und/oder Stunden, damit Robomow
ca Inaktive Zeit Zeit zu hoch. Die Einstellungen lhren Rasen vollstandig méhen kann.
cH . fur die inaktive Zeit wird auf . L i e e
reduzieren die werkseitigen Einstellungen Redu_2|eren Sie die _I\/Iahhauﬂgkeﬂ (siehe
.. p001 in der Tabelle in Abschnitt 6.4.2)
zurlckgesetzt. ] R )
- Die Flécheneinstellung ist fiir die Reduzieren Sie die Flacheneinstellung.
aktuelle Einstellung der inaktiven
Zeit zu hoch. Die Einstellungen
fur die inaktive Zeit wird auf
die werkseitigen Einstellungen
zuruckgesetzt.
Driicken Sie auf die "Pfeil nach
Siehe - E 9 wird bei allen andergn _ Rechts" Taste, um die Nummer des
£q Fehlerbehandlungs- Meldungen angezeigt, die nicht Unterbrechungsgrundes zu erhalten, und
H in der oberen Tabelle aufgelistet schlagen Sie diese in der nachsten Tabelle
andbuch . S )
sind. nach, um mehr Details Uber die Ursachen,
Grinde und Maflnahmen zu erhalten.

9.2 Detaillierte Fehlercodes

Falls die obere Tabelle (Abschnitt 9.1) Ihnen nicht genligend Informationen zur Lésung lhres Problems gibt,
dricken Sie bitte den LINKS-Pfeil, wahrend der Fehlercode angezeigt wird. Dadurch erhalten Sie einen
detaillierten Fehlercode fiir das Problem und Sie kdnnen in der folgenden Tabelle nachschlagen:

Anzeige Meldung Wahrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmaBnahmen
Uberhitzung - Die Antriebsmotoren haben zu lanae |~ Keine Aktion notwendig — der Robomow
oD wahrend des unter hoher Belastuna aearbeitet 9 wird das Mahen automatisch fortsetzen,
Mahens 99 ' wenn der Mahmotor abgekuhlt ist.
- Sie mussen nichts tun.
nn 1« | Uberhitzung des |- Die Antriebsmotoren haben zu lange | - Der Robomow nimmt den Betrieb
LU Antriebs unter hoher Belastung gearbeitet. automatisch wieder auf, sobald der
Antriebsmotor abgekuhlt ist.
OO {2 | Kein Kabelsignal |- Siehe E3 in der Tabelle oben
el Problem am _ai .
R Vorderrad Siehe E7 in der Tabelle oben
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Stelle starten

Betrieb zu lange unter hoher
Belastung gearbeitet.

Anzeige Meldung Wahrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmaBnahmen
- Eine der Tasten am Bedienfeld ist - Driicken Sie die Taste "OK", um den Betrieb
oois Knopf gedriickt - wieder aufzunehmen. Diese Meldung wird
permanent gedrickt. . !
nur zu lhrer Information angezeigt.
- Der Maher verlasst die Ladestation
nicht automatisch, wenn die
Umgebungstemperatur weniger als
5 °C betragt (41 °F). - Sie mussen nichts tun.
nn g Niedrige - Information — Wenn die Temperatur | - Der Robomow nimmt den Betrieb
T Temperatur weniger als 5°C (41°F) betragt, automatisch wieder auf, sobald der
wachst das Gras nicht, oder nur Antriebsmotor abgekuhlt ist.
sehr langsam.
Der Manuelle Betrieb ist jedoch
angeschaltet.
- Die Operation wird verschoben, weil | Keine Aktion notwendig
Robomow Regen erkennt. ) . ) .
nnan Regen erkannt | - Robomow sollte nach dem - Dlg Meldung wird angezeigt, bis Robomow
; keinen Regen mehr erkennt und
Erkennen von Regen den Einsatz weitermanht
nach 30 Minuten fortsetzen. '
- Der Motor hat eine zu hohe
Stromstarke fir zu lange Zeit
erkannt. Die Ursache kann hohes - VORSICHT - Schalten Sie den
Gras oder ein Hindernis sein Sicherheitsschalter aus, bevor Sie das
oder es ist etwas um das Messer Messer Uberprtfen.
A Schnitthéhe gewickelt. - Uberpriifen Sie, ob ein Messer durch einen
HUC prufen - Etwas hindert das Messer daran, Fremdkorper oder Schmutz an einer freien
sich frei zu drehen. Rotation gehindert wird.
- Unter der Abdeckung hat sich viel - Entfernen Sie angesammeltes Gras mit
Gras angesammelt, ein Seil oder ein | einem Holzstab oder ahnlichem.
ahnliches Objekt ist um ein Messer
gewickelt.
- VORSICHT — Schalten Sie den
. , Sicherheitsschalter aus, bevor Sie das
GOc | Mahmotor priifen Uberstrom ausgesetzt, bevor die - Entfernen Sie den Robomow aus der
Operation durchgefiihrt wurde. Ladesta!tlon. Uberprl_J.fen Sie, ob ein Messer
durch einen Fremdkérper oder Schmutz an
einer freien Rotation gehindert wird.
mraa | Stromverbindung | . .
(R R Fugh iberpriifen Siehe E4 in der Tabelle oben
, - Robomow hat mehrmals vergeblich | - Korrigieren Sie die Position der Ladestation.
AMaC Problem mit L . o o . .
Uuco - versucht, in die Ladestation zu - Reinigen Sie die Kontakte mit einer Birste
Ladestation )
fahren. oder einem Tuch.
- Stellen Sie sicher, dass der Maher
nicht feststeckt und die Rader deshalb
durchdrehen.
- Uberpriifen Sie den Boden in der
- Die Antriebsradmotoren haben bei U_mggbung deg Méhe_rs auf Locher. Fullen
ER An einer anderen | automatischem oder manuellem Sie diese Bereiche mit Erde auf.

- Uberpriifen Sie, ob sich die Antriebsrader
frei drehen und durch nichts blockiert
werden.

- Nehmen Sie den Maher von dieser

bestimmten Stelle weg und starten Sie das
Mahen an einer anderen Stelle.
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Anzeige Meldung Wahrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmaBnahmen
- Das Begrenzungskabel liegt zu
nahe an der Kante. . _ o
- Die Steigung des Rasens ist zu - Verschle_ben Sie das Kabel in Richtung der
steil. Innenseite des Rasens.
- Der Robomow kann an der Kante - Diesen Bereich aufgrund seiner starken
nnan Verkreuzung nicht in die richtige Position fahren Gefalle nicht miteinbeziehen.
HUE aulerhalb und rutscht deshalb aus dem - Fullen Sie Locher und Spalten im Boden
Bereich heraus. auf.
- Der Robomow ist Uber das - Stellen Sie eine grélere Schnitthdhe ein.
Begrenzungskabel gerutscht, weil
der zu mahende Bereich zu stark
abfallt oder der Rasen zu nass ist.
- Der automatische _Betrleb - Setzen Sie den Maher in die zu mahende
ooan Innen starten wurde gestartet wahrend Flache und fiihren Sie die Operation erneut
der Maher auflerhalb der
. durch
Begrenzungskabelschleife stand.
003 ¢ | Maher steckt fest | - Siehe E1 in der Tabelle oben
- Mahstunden - Der von Ihnen eingestellte - Reduzieren Sie den Prozentwert % flr die
ooaD riifen (%) Prozentwert % fur die Mahstunden Mé&hstunden, den Sie fir die Zone(n) lhres
P ¢ ist zu hoch fur Ihre Rasenzone. Rasens eingestellt haben.
nob Inaktive Zeit | _gjone £8 in der Tabelle oben
reduzieren

9.3 Benutzermeldungen

Die folgende Tabelle gibt Ihnen Informationen Ulber Benutzermeldungen an, die auf dem Maher angezeigt
werden konnten.

Anzeige Meldung / Beschreibung Erforderliche Aktion
bREE Akku aufladen. Niedriger Akkustand. Laden Sie den Akku erneut auf.
. . - Aktivieren Sie den automatischen Betrieb Uber
oo Der_autornahsch_e Betrieb W'rq. Uber das . das Bedienteil oder Uber das Menu ,Programm
FRUS Bedienteil oder Uber das Meni ,Programm Ein/ Ein/Aus" (siehe Abschnitt 7.3 oder Abschnitt
Aus® angehalten. 6.4.2, Menii P021). '
Die Position der Ladestation testen.
uoo e rosflion der tadesiation fesien. Siehe Abschnitt 5.2.5 des Benutzerhandbuchs.
Wahrend der Einmalinstallation angezeigt.
- Rasennagel Ladestation
uooe . d _ ! _ , Siehe Abschnitt 5.2.5 des Benutzerhandbuchs.
Wahrend der Einmalinstallation angezeigt.
VS Test der Kabelposition. : :
o i . : . , Siehe Abschnitt 5.2.6 des Benutzerhandbuchs.
Wahrend der Einmalinstallation angezeigt.
Drahttest beendet (wahrend der
Einmalinstallation)
T Sie miissen nichts machen.
Huy Nur dann angezeigt, wenn die Robomow App
verwendet wird.
uo i Einsatzzeit wurde wie erwartet beendet. Sie mussen nichts machen.
TRl Die Betriebszeit ist kiirzer als geplant, Rll(iﬁkkulaufzelt ist zu kurz. Ersetzen Sie den
i Nur dann angezeigt, wenn der Rasenmaher nicht | den Betriebszeiten an der Stromversorgung
mehr mit einem Ladegerét verbunden ist. angeschlossen zu lassen.
_ Es ist wichtig, den Systemschalter vor dem
Uoes Maher vor dem Anheben ausschalten Anheben und dem Tragen des Rasenmahers
auszuschalten.
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Anzeige Meldung / Beschreibung Erforderliche Aktion
_ Wechseln Sie die Kabel in der Tauschen Sie die Kabel im Steckverbinder.
a29 Kabelanschlussklemme aus. _ _
Wahrend der Einmalinstallation angezeigt. Siehe Abschnitt 5.2.5 des Benutzerhandbuchs.
Schalten Sie den Systemschalter ein.
Ho3e Wird angezeigt, wenn der Rasenmaher zum Schalten Sie den Systemschalter ein.
Aufladen verbunden ist, der Systemschalter
jedoch ausgeschaltet ist.
1 | Driicken Sie auf die STOPP-Taste bei der Dricken Sie auf STOPP, sobald Sie wiinschen,
(IR . S dass der Maher anfangt, die Unterzone zu
Einfahrt in die Unterzone. mahen
_ Der Maher lernt den Abstand zum
uode Lernen des Abstandes zum Rand Begrenzungskabel in einer separaten Zone.
STOPP driicken, um Distanz zu lernen.
Zum Eingangspunkt der Unterzone fahren. Wird
HoH3 angezeigt, wenn der Maher sich in Richtung Sie miissen nichts machen.
Nebenzone bewegt.
Platzieren Sie den Maher in der Ladestation,
L Platzieren Sie den Robomow in die Ladestation. | bevor Sie mit dem Hinzufugen einer Unterzone
beginnen.
e Korrigieren Sie die Position der Ladestation. ] ]
R . o _ . Siehe Abschnitt 5.2.5 des Benutzerhandbuchs.
Wahrend der Einmalinstallation angezeigt.
uosd Das Kabel anpassen Siehe Abschnitt 5.2.6 des Benutzerhandbuchs.
Diese Meldung zeigt Ilhnen an, dass Sie den
HoGd Ein Alarm wird bald aktiviert. PIN Code eingeben miissen, bevor der Alarm
der Diebstahlsicherung ausgel6st wird.
HaEY Die Operation "Ladestation suchen" kann nicht Wenn Sie innerhalb einer Zone ohne
Hu durchgefiihrt werden. Ladestation auf "Home" driicken.
Uberpriifen Sie die Stromzufuhr am Netzteil.
R Warten auf das Signal... Eventuell wurde die Stromzufuhr unterbrochen.
UoBh Der Robomow ist angehalten. Er empfangt kein Sie missen nichts tun. Robomow wird mit der
Signal. Operation fortfahren, sobald er wieder mit Strom
versorgt wird.
Mahermotor Uberhitzt, Abkdhlen... Keine Aktion notwendig — der Robomow wird
OB Die Antriebsmotoren haben zu lange unter hoher | d@s Mahen automatisch fortsetzen, wenn der
Belastung gearbeitet. Mahermotor abgekdihlt ist.
Antrieb Gberhitzt, Abkiihlen... Sie mussen nichts tun.
L Die Antriebsmotoren haben zu lange unter hoher v[\)/ieer dz?t;z;nnggllrgr(?éfXQtE:égi)o?g:g;aéfgnlt
Belastung gearbeitet. ist ’ 9
Die Kindersicherung ist aktiviert. . .
) ] . ] Dricken Sie zum Einsatz des Mahers zuerst
Hoes Die Bedientasten sind gesperrt, um einen einen der Tasten fiir den Betriebsmodus, und

ungewollten Einsatz, besonders durch Kinder, zu
vermeiden.

drucken Sie dann zur Bestatigung 'OK".
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Anzeige Meldung / Beschreibung Erforderliche Aktion
Versuchen Sie, den Mahvorgang manuell
Problem am Einstieg in Nebenzone 1/2/3/4. zu starten (siehe Abschnitt 6.3 — Manueller
Der Maher hat die Ladestation entweder nicht Einsatz). Uberprgfen S'e.’ ob ger l\/!_aher
X durch etwas gehindert wird, riickwarts zu
verlassen oder auf seinem Weg zur Nebenzone . .
. . . fahren und/oder die Ladestation zu umgehen.
umgangen oder hat die Nebenzone nicht erreicht. s : -
Bestatigen Sie, dass der Maher entlang des
. Der Maher versucht, die Nebenzone alle zwei Begrenzungsdrahts fahrt und nicht von der
U0~ Stunden zu erreichen. Wenn der Maher die Kante des Rasens fallt, wenn er die Ladestation
o . . . . ..
e Nebenzone in drei Versuchen nicht erreichen verlasst.
ka..””’ ble'bt. er bis zum Enc_je des aktuellen Bestatigen Sie, dass der Maher dem
Mahzyklus in der Ladestation.
Begrenzungsdraht entlang des Engpasses
Der Maher fahrt nicht mit der nachsten folgen kann, bis der die Nebenzone erreicht.
Nebenzone fort (sofern eine vorhanden ist), wenn | Weitere Informationen zum ordnungsgemafien
er die aktuelle Nebenzone nicht erreichen kann. Einstellen eines Engpasses finden Sie in
Abschnitt 4.3.3.
. o I Weitere Informationen hierzu finden Sie in
uogy | Beim Aktivieren des TurboMow-Modus Mahhohe | s e ohnitt 5.1 und in P026 in Abschnitt 6.4.2 des

anheben.

Benutzerhandbuchs.

9.4 Grundlagen Fehlerbehebung

In der nachsten Tabelle finden Sie Details und mdgliche Ursachen anderer Fehler, die keine Fehlermeldungen
erzeugen. Wenn Sie ein Problem mit Hilfe der Tabellen nicht beheben kdnnen, rufen Sie bitte beim Kundendienst

an.
Festgestelltes Wabhrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmaBnahmen
Problem
- Stumpfes Messer Ersetzen Sie das Messer.
Es wird empfohlen, weniger als 1/3 des griinen
Teils des Rasens zu mahen.
i . Stellen Sie die Schnitth6he héher und dann
- Rasen ist hoher als die eingestellte . : . .
el schrittweise wieder tiefer.
Schnitthohe.
Falls Sie sich in einer schnellen
Schlechte Wachstumssaison befinden — verandern Sie die
Mahqualitat Mahhaufigkeit (siehe Abschnitt 6.4.2 - P001).

- Das Gras ist nass und bildet eine
Anhaufung von Grasstlicken um das
Messer herum.

Um ein optimales Schnittergebnis zu erzielen,
lassen Sie den Robomow nur méhen, wenn
der Rasen trocken ist. Mahen Sie nicht in den
frihen Morgenstunden.

Schalten Sie den Sicherheitsschalter aus und
verwenden Sie dicke Arbeitshandschuhe, um
das Gras von den Messern zu entfernen.

Der Maher findet
die Ladestation
nicht

- Es gibt eine Begrenzungsinsel /
Hindernisse oder schmale Durchfahrten,
die den Maher davon abhalten, seine
Fahrt in Richtung der Ladestation im
Folgen-des-nachsten-Kabels-Modus
fertigzustellen.

Reduzieren Sie die Entfernung des Folgens-
des-nachsten-Kabels im Men( Einstellungen
von dem Standartwert 7.

Der Maher hat

die Ladestation

lange Zeit nicht
verlassen.

- Dafir gibt es mehrere mogliche
Ursachen, einschlieRlich inaktive Zeit,
Erkennung von Regen usw.

Driicken Sie die Taste ,Home"* 1 Sekunde
lang, wahrend sich der Maher in der
Ladestation befindet. Der Ursachencode

fur Einsatzstorungen wird 3 Sekunden lang
angezeigt. Weitere Informationen sowie eine
ausfluhrliche Beschreibung der Codes bei
Einsatzstérungen finden Sie in Abschnitt 9.4.1.
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Festgestelltes
Problem

Wabhrscheinliche Ursache/Ereignis

KorrekturmaRnahmen

Der Robomow ist
laut und vibriert.

- Messer beschadigt oder nicht

ausgewuchtet.

Uberpriifen Sie, dass der Rasen frei von Asten,
Steinen oder anderen Objekten ist, die das
Messer beschadigen konnten.

Ersetzen Sie die Messer.

Maher dockt
nicht korrekt an
und verpasst
manchmal die
Kontakte der

Hohenunterschied zwischen dem Rasen
und der Ladestation.

Fullen Sie den Boden etwas auf, um den Rasen
vor der Ladestation flacher zu machen und eine
geschmeidige Einfahrt zu ermdglichen.

Das Kabel unter der Ladestation ist nicht
fest und in der Mitte der Ladestation
positioniert.

Stellen Sie sicher, dass das Kabel unter der
Ladestation fest ist und zentriert unter der
Ladestation verlauft.

Ladestation ist an einem Seitenhang
montiert.

Verschieben Sie die Ladestation auf eine
moglichst ebene Flache.

Ladestation.
. L Verschieben Sie die Ladestation so, dass sie
Eine Ladestation ist zu nahe an der . .
. . sich mindestens 3 Meter von der Kante entfernt
Rasenkante installiert. .
befindet.
Die Zeitraume zwischen den Minimieren Sie die inaktiven Zeiten, damit der
: . : Robomow den Mahzyklus schneller fertig stellen
Betriebszeiten sind aufgrund von zu . . o . >
o kann und ein gleichmaRiges Mahergebnis
langer Inaktivitat zu lang. .
erzielt.
Falls Sie sich in einer schnellen
Der Rasen wachst sehr schnell. Wachstumssaison befinden — verandern Sie die
Ungleiche Mahhaufigkeit (siehe Abschnitt 6.4.2 - P001).

Mahergebnisse

Die Rasenform ist kompliziert (enge
Fahrwege, Hindernisse und Inseln).

Auf einem komplizierten Rasen wird mehr
Zeit bendtigt, um bessere Mahergebnisse zu
erreichen.

Erhohen Sie den Prozentsatz der Mahstunden
(siehe Abschnitt 6.4.1.2).

Die gemahte Flache ist kleiner als die
tatsachliche Rasenflache.

Vergrofiern Sie den Zonenbereich (siehe
Abschnitt 6.4.1.4).

Robomow
wird wahrend
inaktiven
Zeitraumen
betrieben.

Im Rasenmabher ist die falsche Uhrzeit
eingestellt.

Uberpriifen Sie, dass die inaktive Zeit im Maher
richtig eingestellt ist.

Stellen Sie die Uhrzeit ein (siehe Abschnitt
6.4.1.1).

Stellen Sie die inaktive Uhrzeit erneut ein (siehe
Abschnitt 6.4.1.3).

Robomow wird
bei Regen
betrieben.

Der Regensensor ist deaktiviert oder
seine Empfindlichkeit ist zu gering
eingestellt.

Aktivieren Sie den Regensensor, und passen
Sie seine Empfindlichkeit an, sofern erforderlich
(siehe Abschnitt 6.4.2 — P0O07/p008)

Die Funktion "Inseln" ist aktiviert. In
diesem Fall sucht der Maher die Station,
indem er sich Uber den Rasen bewegt.
Diese spezielle Suchmethode erfordert
mehr Zeit und kann den Eindruck
erwecken, dass der Maher noch maht,
wahrend er tatsachlich bereits nach der
Ladestation sucht.

Sie missen nichts machen. Weitere
Informationen zum Aktivieren und Deaktivieren
der Funktion ,Inseln” finden Sie in Abschnitt
6.4.2 — P002)
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Festgestelltes Wabhrscheinliche Ursache/Ereignis KorrekturmafBnahmen
Problem
- Das Verlangerungskabel zwischen dem Stellen Sie sicher, dass das Verlangerungskabel
Bedienteil und der Ladestation ist nicht angeschlossen ist, und dass die Kabel fest
mehr angeschlossen oder beschadigt. angeschlossen sind.
Gehen Sie am Begrenzungskabel entlang.
Achten Sie auf Schnitte oder Briiche im Kabel.
Am Netzteil Reparieren Sie beschadigte Stellen mit den
blinkt die mitgelieferten Kabelverbindern.

Anzeige Kabel
abgeschnitten.

- Begrenzungskabel ist abgeschnitten.

- Scannen Sie den
Code und sehen
Sie sich das
Video Uber die
Korrekturmafnahmen
das
~Begrenzungskabel
ist abgeschnitten® an.

Am Bedienteil
blinkt die
Anzeige

Schwache
Verbindung.

- Schwache Verbindungen

Uberpriifen und reparieren Sie alle losen,
schlechten oder korrodierten Verbindungen.

- Weder verdrillte Kabel noch eine mit
Isolierband isolierte Listerklemme sind
eine ausreichende Verbindung.

- Die Bodenfeuchtigkeit fihrt zur
Oxidierung der Ableiter.

Verwenden Sie die mitgelieferten
Steckverbinder. Sie sind wasserdicht und
ergeben eine zuverlassige elektrische
Verbindung.
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9.4.1 Beschreibung der Codes bei Einsatzstorungen

Code Beschreibung KorrekturmalRnahme
Am Keine. Die automatische Ausfahrt funktioniert Keine. Warten Sie auf das Ende des aktuellen
e ordnungsgemaR. Ladezyklus.
Der Akku des Mahers befindet sich noch nicht Keine. Warten Sie auf das Ende des aktuellen
o im erforderlichen Status fiir die automatische Ladezyklus. Dieser kann langer als gewodhnlich
Ausfahrt. dauern.
na Die inaktive Zeit ist aktiviert. Wahrend der Keine. Uberpriifen Sie die Einstellungen fiir die
- inaktiven Zeit erfolgt keine Ausfahrt. inaktive Zeit (siehe Abschnitt 6.4.1.3).
n3 Der Mahzyklus ist abgeschlossen. Warten Sie auf .
(R . . Keine

den nachsten geplanten Einsatz.

- Keine. Wenn es aufgehort hat, zu regnen,
warten Sie weitere 30 Minuten.

Bedingungen oder Regen erkannt. Sie ggf. die Empfindlichkeit des Regensensors
an (siehe P008 in Abschnitt 6.4.2), oder
wenden Sie sich an die Robomow-Hotline.

05 Der Maher ist ausgeschaltet. Schalten Sie den Sicherheitsschalter ein.

Um den aktuellen Einsatz fortzusetzen, ist

o das Eingreifen des Benutzers (Interaktion) Bestatigen Sie die Fehlermeldung.
erforderlich.

Mehrere aufeinander folgende M&heinséatze - Uberpriifen Sie das Messer und die

ng waren kurzer als erwartet. Wird in der Regel Antriebsrader des Mahers.
HE zusammen mit U018 angezeigt (,Die Betriebszeit _ S _
ist kiirzer als geplant®). - Die Akku-Laufzeit ist moglicherweise zu kurz.
Die einmalige Einrichtung muss abgeschlossen
s Die einmalige Einrichtung wird ausgefunhrt. sein, bevor der automatische Einsatz starten
kann.
- Der automatische Einsatz ist im Ment P021 Aktivieren Sie den automatischen Einsatz tiber
t deaktiviert (sieche Abschnitt 6.4.2). Menii P021.
= Der automatische Betrieb wurde Uber das Aktivieren Sie den Automatikbetrieb Uber das
't Bedienteil angehalten. Bedienteil.
(3 Alle Wochentage sind als inaktive Tage Uberpriifen Sie die Einstellungen fiir die inaktive
‘- festgelegt. Zeit (siehe Abschnitt 6.4.1.3).
u Der Maher wird direkt Gber das Bedienteil (Uber Ziehen Sie das DC-Kabel vom Maher ab.
o den DC-Anschluss) geladen. Platzieren Sie den Maher in die Ladestation.
. L . Keine. Warten Sie auf das Ende des aktuellen
= Die Akkuzellen werden in einem speziellen . .. o
e . Ladezyklus. Dieser kann langer als gewohnlich

Lademodus ausgeglichen. q

auern.
- Uberpriifen Sie den Anschluss des Bedienteils
T Der Maher ist in der Ladestation, es ist jedoch an der Ladestation.
keine Ladespannung verfligbar. - Bestéatigen Sie, dass die Ladestifte nicht
blockiert sind.
(M . Keine. Der Maher fahrt automatisch aus, wenn
0 Geringe Umgebungstemperatur - ;
es warmer wird.
‘g Problem am Einstieg in Nebenzone. Der Maher Siehe U090-U093 in Abschnitt 9.3

konnte in eine der Nebenzonen nicht einfahren.
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Kapitel 10 — Produktspezifikationen

RC304 RC308 RC312
Kennzeichnung Rasenmahroboter Rasenmahroboter Rasenmahroboter
Maximale Rasenflache 400 m?/ 4.400 Ful? 800 m?/ 8.600 FuR? 1.200 m?/ 13.000 FuR?
Ladestation Inbegriffen Inbegriffen Inbegriffen
63 x46 x21cm/25x 18 | 63 x46 x21cm/25x 18 | 63 x 46 x 21 cm/25 x 18
MalRe des Roboters
x 8 Zoll x 8 Zoll x 8 Zoll
Verpackunasmagie 80x54x33cm/32x21 | 80x54x33cm/32x21 |80 x54x33cm/32 x 21
P 9 x 13 Zoll x 13 Zoll x 13 Zoll
Gewicht des Roboters 11,1 kg /24,5 Ib. 11,4 kg /25 Ib. 11,1 kg / 25 Ib.

Gewicht der 21,3 kg / 46,9 Ib. 22,4 kg / 49,4 Ib. 23,1 kg /50,9 Ib.
Verpackung
Schnittbreite 28 cm (11 Zoll) 28 cm (11 Zoll) 28 cm (11 Zoll)
Schnitthhe 15-60 mm/ 15-60 mm/ 15-60 mm/
0,6 Zoll-2,4 Zoll 0,6 Zoll-2,4 Zoll 0,6 Zoll-2,4 Zoll
Mahleistung 200 Watt 200 Watt 200 Watt
Mahmotoren DC Brush DC Brush DC Brushless
Grofte PowerWheel Erhaltlich Inbegriffen Inbegriffen
Réader
GSM Modul Erhaltlich Erhaltlich Inbegriffen
} Hochstleistung: 67,6 dB gemessen (garantiert 69 dB)
Gerauschpegel o ) . ]
Der Larm im Ohr des Betreibers betragt weniger als 70 dB
Typ des Akkus 26V Lithium (LiIFePO4) | 26V Lithium (LiIFePO4) | 26V Lithium (LiIFePO4)

PIN-Code der Diebstahlsicherung/des Deaktivierungsgerats

Notieren Sie sich lhren 4-stelligen PIN-Code der
Diebstahlssicherung/des Deaktivierungsgerats.

Sehen Sie hier nach, wenn Sie den Code je vergessen sollten.

Robomow-Seriennummer

53




Kapitel 11 — Wartung und Aufbewahrung

11.1 Allgemeine Anweisungen

Schalten Sie den Sicherheitsschalter des Robomow® immer aus, bevor Sie den Robomow®
Uberprufen/reinigen/mit ihm arbeiten oder das Messer ersetzen. Versuchen Sie niemals, Service- oder
Einstellungsarbeiten am Maher vorzunehmen, wahrend er in Betrieb ist.

Uberpriifen und reinigen Sie den Robomow® regelmaRig, um seine Leistung und den Betrieb zu verbessern
und lhrem Produkt eine lange Lebensdauer zu garantieren.

Stoppen Sie den Maher bei abnormalen Vibrationen, schalten Sie den Sicherheitsschalter aus und Gberpriifen
Sie das Messer auf Beschadigungen. Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Messer, damit sich keine
Unwucht ergibt. Falls die Vibrationen weiterhin bestehen, kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Verwenden Sie ausschlieRlich das Originalzubehér und die Originalausstattung. Es ist nicht erlaubt, das
Originaldesign des Robomow® zu verandern. Samtliche Modifikationen gehen auf Ihr eigenes Risiko.

11.2 Akkuwartung und -entsorgung

Der Akku muss nicht gewartet werden, hat aber eine begrenzte Lebensdauer von 2-4 Jahren. Die
Lebensdauer des Akkus hangt von der Dauer der Saison und von der Stundenanzahl ab, wahrend denen
Robomow® verwendet wird. Aus diesem Grund ist es empfehlenswert, die "Mahhaufigkeit" (Abschnitt 6.4.2
- P001 in der Tabelle) zu andern, wenn das Gras langsamer wachst, um die Lebensdauer des Mahers und
des Akkus zu verlangern.

Weitere Informationen zu Wartung des Akkus auRerhalb der Saison finden Sie in Abschnitt 8.2.
Entsorgung des alten Akkupakets

WICHTIG! Entsorgen Sie gebrauchte Akkus nicht Gber den Hausmilll. Die Batterie muss gesammelt, recycelt
oder umweltgerecht entsorgt werden. Geben sie das verbrauchte Akkupaket bei einem zugelassenen
Batterie-Recyclingunternehmen ab.

11.3 Aufbewahrung im Winter und Einwinterung

Robomow®
- Reinigen Sie Robomow®, bevor Sie ihn fiir die Winteraufbewahrung aufraumen.
- Folgen Sie den Anweisungen flir das Laden auf3erhalb der Saison in Abschnitt 8.2.

- Bewahren Sie den Rasenmaher in einem trockenen Bereich und wenn mdglich bei Zimmertemperatur
auf.

Ladestation
- Fur eine Ladestation ist keine Einwinterung erforderlich. Sie kann im Winter auf dem Rasen verbleiben.
Einwinterung

- - Um eine bessere Wartung zu gewahrleisten und Robomow® in einem guten Zustand zu halten ist es
empfehlenswert, lhren Robomow® vor der Einwinterung bei einem zertifizierten Robomow®-Handler
warten zu lassen.

- - Die Einwinterung umfasst Aufgaben wie die Reinigung der Maherteile und des Mahwerks, das Uberpriifen
auf abgenutzte Teile und deren Austausch (wie etwa das Messer, die Rader und andere mobile Teile), das
Testen der Maherfunktionen und Sicherheitskomponenten, das Uberpriifen des Akkus und das Laden der
neuesten Version der Software, wenn mdéglich mit den neuesten Eigenschaften und Funktionen.

11.4 Wartung des Mahwerks
Der Robomow ist ein Mulch-Maher. Unter dem Mahwerk kann sich Rasenschnitt ansammeln, insbesondere
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wenn der Rasen nass oder feucht ist.

Warnung!
Ernsthafte Verletzungsgefahr!

Schalten Sie immer den Sicherheitsschalter aus, bevor Sie den Maher
anheben.

Das Messer ist sehr scharf. Es kann tiefe Schnitte und Fleischwunden
verursachen.

Tragen Sie immer dicke Schutzhandschuhe, wenn Sie an den Messern
oder in deren Nahe arbeiten.

Verwenden Sie NIEMALS, ein beschadigtes oder gebrochenes Messer.
Mahen Sie nur mit einem scharfen Messer.




* Untersuchen Sie den Maher regelmafig an der Unterseite.
Falls erforderlich, reinigen Sie den Maher. 0
* KratzenSiefestgeklebtes GrasvonderMahwerksabdeckung

vorsichtig ab.

- Den grofRten Teil des angesammelten Rasens koénnen
Sie mit einem Holzstab oder einem ahnlichen Objekt
entfernen.

- Um besseren Zugang zu den Méhkammern zu haben,
kdénnen Sie das Messer abnehmen.

WICHTIG! Stellen Sie den Maher nicht auf den Kopf. "

Lehnen Sie ihn stattdessen gegen eine ebene Flache, um
Zugang zum Mahwerk zu haben.

WICHTIG! Verwenden Sie NIEMALS einen
Wasserschlauch oder jegliche andere FlUssigkeit zum
Reinigen der Unterseite des Mahers. Flussigkeiten kénnen
einzelne Komponenten des Mahers beschadigen.

Verwenden Sie nur ein feuchtes Tuch zum Reinigen der
Oberflache, nachdem Sie angesammeltes Gras abgekratzt
haben.

11.5 Wartung des Messers

* Untersuchen Sie das Messer regelmaRig auf
Beschadigungen.

¢« Mahen Sie nur mit einem scharfen Messer. Ersetzen Sie
beschadigte Messer unverzuglich.

¢« Ersetzen Sie das Messer einmal im Jahr zwischen den
Saisonen,

Sicherheitsschalter

VORSICHT! SCHALTEN SIE IMMER DEN
SICHERHEITSSCHALTER AUS, BEVOR SIE AM MESSER
ARBEITEN!

WICHTIG! Stellen Sie immer das aktuelle Datum und die Uhrzeit
ein, wenn Sie den Sicherheitsschalter ausschalten. Andernfalls
kann es zu einem ungewollten Betrieb des Robomow kommen.

WICHTIG! Das Scharfen des Messer ist nicht zulassig, da es
Unwuchten verursachen kann.

Ausbau des Messers:

- Setzen Sie das Werkzeug zum Ausbauen der Messer mit
der Seite mit der Klammer in den offenen Schlitz neben der
Verriegelung auf jeder Seite des Messers ein.

- Drehen Sie das Werkzeug leicht, sodass die Klammer auf
beiden Seiten oben auf der Verriegelung sitzt.

- Dricken Sie den Griff des Werkzeugs zusammen. Dadurch
wird die Verriegelung auf jeder Seite des Messers nach
innen gedrickt (1).

- Ziehen Sie das Werkzeug mit dem Messer vom Maher ab
(2).

- Achten Sie beim Einsetzen des Messers darauf, dass die
Markierungen Ubereinstimmen und driicken Sie das Messer
dann fest nach unten, bis Sie ein Klicken hdren. Das Klicken
zeigt an, dass das Messer fest auf der Welle sitzt.




11.6 Verbinden des Begrenzungskabels

Falls das Begrenzungskabel verbunden werden muss,
verwenden Sie einen in der Robomow Verpackung enthaltenen
Anschluss. Sie sind wasserdicht und ergeben eine zuverlassige
elektrische Verbindung.

WICHTIG! Bevor Sie das Begrenzungskabel verbinden, trennen
Sie das Bedienteil von der Steckdose.

1. Stecken Sie beide Drahtenden in den Anschluss in die
Positionen ganz links und ganz rechts.

2. Stellen Sie sicher, dass die Drahte vollstandig in den
Anschluss eingesteckt sind.

3. Drucken Sie die Taste oben am Anschluss mithilfe einer
Kombizange nach unten. Die Taste muss vollstandig
gedrlckt werden, ohne den Anschluss zu beschadigen.

WICHTIG! Wederverdrillte Kabelnocheinemitlsolierbandisolierte
Listerklemme sind eine ausreichende Verbindung. Feuchtigkeit
in der Erde verursacht, dass solche Kabelverbinder oxidieren,
was spater zu einer Unterbrechung der Stromversorgung fuhren
kann.

11.7 Wartung des Basisteils der Ladestation

* Halten Sie den Eingang der Ladestation und den Bereich frei
von Blattern, Stécken, Asten und anderen Gegenstéanden,
die sich Ublicherweise in solchen Bereichen ansammelin.

* Richten Sie NIEMALS einen Wasserstrahl direkt auf die
Ladestation.

» Seien Sie vorsichtig, wenn Sie um die Ladestation herum
mit einem elektrischen Rasenmaher arbeiten, da das
Verlangerungskabel beschadigt werden kénnte.

* Verwenden Sie den Maher und die Ladestation nicht, wenn
ein Teil des Anschlusskabels beschadigt ist. Trennen Sie
das Verlangerungskabel und ersetzen Sie es.

11.8 Gewitter
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Warnung! Trennen Sie bei Gewittergefahr das Begrenzungskabel
von der Ladestation / vom Begrenzungsschalter und ziehen Sie
den 230/120 V-Netzstecker des Bedienteils aus der Steckdose.




Kapitel 12 — Zubehor

Messer (Teilenr. MRK7003A)

Halten Sie ein Ersatz-
Messer-Set bereit.

Scharfe Klingen sind
wichtig far Sicherheit und
gute Schnittleistung.

Batterie
(Teilenr. MRK7005A)

Wird verwendet, um
die Lebensdauer der
bestehenden Batterie
zu erhoéhen und

die Mahleistung zu
verbessern.

Begrenzungskabel
(Teile-Nr. MRKOO040A fiir 100m,
MRKOO060A fiir 200m)

Fir groRere Rasenflachen
oder zusatzliche Zonen.

Rasennégel-Paket
(Teile-Nr. MRK7101A)
Zum Sichern des
Begrenzungskabels

Fur gréRere Rasenflachen
oder zusatzliche Zonen.

Verbinder zur
Kabelreparatur

(Teile-Nr. MRK0039A)

Wird verwendet, um
Kabel zu reparieren oder
einzuspleilen.

Zonen-Verbinder
(Teile-Nr. MRK0038A)

Wird zum Verbinden des
Begrenzungskabels mit
der Ladestation oder dem
Begrenzungsschalter

Wird fir die Option
mehrerer Mahzyklen in
einer separaten Zone
verwendet

Ermdglicht mehrere

Mahzyklen in einer
separaten Zone

verwendet.
Ladestation und
Bedienteil Bluetooth-
(Teile-Nr. MRK7006A) Fernsteuerung

(Teile-Nr. MRK7100A)

Zum manuellen Fahren
und Mahen. Umfasst
eine Sicherheitsfunktion,
um versehentliche
Verwendung zu
verhindern.

Signalgeber fiir separate
Zonen

(Teile-Nr. MRK5002C)

Fur Zonen, die nicht mit

der Ladestation verbunden
sind

Akkupaket fiir den
Begrenzungsschalter
(Teile-Nr. MRK5006A)

Empfehlenswert

fur Bereiche ohne
elektrischen Strom oder in
zu groRem Abstand vom
Begrenzungsschalter

Kostenlose Robomow-
App

Erlaubt einen
benutzerfreundlichen und
intuitiven Betrieb lhres
Robomows und bietet
mehr Menuoptionen und
Funktionen, die nicht
Uber das Bedienfeld des
Rasenmahers zuganglich
sind.

GSM Module®
(Teile-Nr. MRK6100A)

Erlaubt es,
Fernalarme Uber
die Robomow-App
einzustellen.

(*) Verfligbar an den meisten Standorten.

Erfordert einen professionellen Installationsservice.
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Kapitel 13 — Tipps zur Pflege lhres Rasens

Robomow® — Rasenpflege war noch nie so einfach.

Die beste Zeit zum Mahen

Mahen Sie lhren Rasen, wenn das Gras trocken ist. Dann wird das geschnittene Gras nicht verklumpen und Haufen
auf dem Rasen hinterlassen. Mahen Sie lieber am spaten Nachmittag als in der Hitze des Tags.

Mahhaufigkeit

Haufiges Mahen erzeugt kurzen und kleinen Rasenschnitt. Wahrend der Wachstumsphase sollte alle drei bis funf
Tage gemaht werden, damit das Gras nicht zu hoch wird. Kurz geschnittenes Gras kompostiert schneller und bedeckt
die Rasenflache nicht. Wenn das Gras zu hoch wird, stellen Sie eine grofere Schnitthdhe ein, méhen Sie und
verkleinern Sie die Schnitthéhe wahrend mehrerer Maheinsatze.

Schnitthohe

Folgen Sie der ,1/3“ Regel. Nicht mehr als 1/3 der Graslange. \ k h A 1/3
Richtiges Mahen erzeugt kurzen Rasenschnitt, der die Oberflache
des Rasens nicht abdeckt

Wenn der Rasen, zum Beispiel im Frihling, schnell wachst, missen 2/3
Sie eventuell haufiger oder doppelt so oft mahen.

Grasrecycling

Grasrecycling reduziert die Wassermenge, die ein Rasen braucht, da die Rasenstiicke zu 80 bis 85 % aus Wasser
bestehen. Grasrecycling verlangsamt die Verdunstung an der Oberflache des Rasens und konserviert Wasser. Die
meisten Rasen bendétigen mit Grasrecycling weniger Wasser.

GieRen

GielRen Sie lhren Rasen zwischen 04:00 Uhr und 08:00 Uhr morgens. So hat das Wasser Zeit, zu versickern, bevor
es durch die Hitze der Sonne verdunstet.

Ihr Rasen bendtigt 1 bis 1-1/2 Zoll (3 - 4cm) Wasser pro Woche. Tiefes Wassern ermdglicht dem Gras, ein tiefes
Wurzelsystem zu entwickeln.So kann der Rasen Krankheiten und Trockenheit besser tiberstehen.

Nicht zu viel gieRen

Zu viel Giellen bedeutet nicht nur Verschwendung, sondern kann auch Turf-Wachstum begtinstigen, wodurch
haufigeres Mahen erforderlich wird. Lassen Sie die Erde teilweise trocknen, bevor Sie erneut gielen. Gielden Sie
dann, wenn die oberen 5 cm der Erde ausgetrocknet sind. Nehmen Sie ein Objekt wie z. B. einen Schraubendreher,
um in die Erde einzustechen und den Feuchtigkeitsgehalt zu messen.

Diingermittel

Grasrecycling reduziert die nétige Menge an Rasendlinger, da die Stiicke etwa 1/4 der jahrlichen Bedirfnisse des
Rasens decken.

Messer

Halten Sie Ihre Messer immer scharf. Scharfe Messer sorgen fiir einen sauberen, sicheren und effizienten Schnitt.
Stumpfe Mahmesser reiflen und zerkleinern die Grasspitzen. So kdnnen Krankheitserreger in den Rasen gelangen
und die Graspflanze schwachen. Es ist empfehlenswert, alle drei Mdhmesser des Robomow jahrlich zu wechseln.

Heu

Rasenschnitt und Heu ist nicht dasselbe. Wie zuvor schon erwahnt, besteht ein Rasenschnitt aus ungefahr 80 bis
85 % Wasser und einem kleinen Anteil Lignin und kompostiert sehr schnell.

Eine kleine Menge Heu (ungefahr 1,2 cm - 1/2 Zoll) ist tatsachlich fur den Rasen vorteilhaft. Rasenschnitt schitzt das
Wurzelsystem lhres Rasens vor Hitze und Wasserverlust.
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Garantiekarte

Robomow:

friendlv home

C-Serie — Eingeschrankte Garantie

Friendly Robotics garantiert dem urspriinglichen Kaufer eines Produkts der C-Serie, dass dieses frei von Material-
und Funktionsfehlern ist, solange es im Rahmen seiner Eignung fir private Grundflachen eingesetzt wird. Diese
Garantie gilt Uber 3 Jahre** (fir RC304, RC308 und RC312-Modelle, die in Europa erworben wurden), fir 2 Jahre (fur
MC400-, MC800- und MC1200-Modelle, die in Europa erworben wurden) oder fur 1 Jahr (fur alle Modelle, die in den
USA erworben wurden) ab dem Kaufdatum. Auf Batterien erhalten Sie eine Garantie von einem Jahr ab Kaufdatum.
Fir Produktzubehor einschliel3lich Austauschteilen gilt eine Garantiezeit von 6 Monaten ab dem Kaufdatum. Diese
Garantie umfasst die Kosten fir Teile und Arbeitskosten flr die Reparatur der von der Garantie abgedeckten Teile,
sofern die Reparatur durch einen von Friendly Robotics autorisierten Kundendienst- und Garantiebetrieb durchgefiihrt
wird. Garantiereparaturen kdnnen nur nach Vorlage eines gultigen Kaufnachweises durchgefihrt werden.

Die begrenzte Produktgarantie schlieBt keinerlei Transportkosten ein. Samtliche Versandkosten zu einem von
Friendly Robotics autorisierten Kundendienst und Gewahrleistungspartner tragt der Besitzer des Produkts.

*Normale Haushaltsbedingungen sind definiert als Verwendung des Produkts auf dem Grundstuick Ihres Hauptwohnsitzes.
Verwendung an mehr als einem Standort wird als gewerbliche Verwendung betrachtet und nicht von dieser Garantie
abgedeckt.

**3 Jahre Garantie (nur auf Teile und Arbeitsleistung) bei Registrierung innerhalb von 90 Tagen ab erster Inbetriebnahme.
Teile und Leistungen ohne Garantie

Diese ausdriickliche Garantie erstreckt sich nicht auf:

* Kosten normaler Wartungsarbeiten (Teile und Arbeit) wie das Scharfen oder Ersetzen von Messern.

» Jegliches Produkt oder Teil eines Produkts, das verandert, oder missbrauchlich verwendet wurde sowie Teile, die
aufgrund von Unfallen oder nicht sachgemalier Wartung ersetzt oder repariert werden mussen.

* Normale Abnutzung und Verschleil? einschlieRlich Ausbleichen von Farbe und/oder Kunststoffteilen

» Kosten fur Installation oder Neuinstallation, Rickbau einer Installation oder jegliche Kosten oder Schaden im
Zusammenhang mit falscher Installation oder Verwendung des Produkts.

+ Samtliche Produkte, die durch andere Personen als einem von Friendly Robotics autorisierten Reparaturbetrieb
geoffnet, repariert, modifiziert oder verandert wurden.

* Notwendige Reparaturen aufgrund ungeniigender Batteriepflege und/oder unsachgemaflem Laden der Batterie
wie z. B. Laden der Batterie unter nassen Bedingungen, Unregelmafigkeiten in der Stromversorgung oder
Versaumnis, den Maher oder die Batterie nach einem beliebigen Zeitraum des Nichtgebrauchs korrekt auf den
Einsatz vorzubereiten.

* Reparaturen aufgrund von Wasserschaden mit Ausnahme gelegentlicher Regeneinwirkung, Reparaturen aufgrund
von Blitzschlag oder héherer Gewalt.

Inanspruchnahme einer Garantieleistung
Falls Ihr Friendly Robotics Produkt im Bereich der Materialien oder der Herstellung einen Defekt aufweist, nehmen Sie
bitte mit dem Verkaufer Kontakt auf, der Ihnen das Produkt verkauft hat.

Pflichten des Besitzers

Sie mussen Ihr Friendly Robotics Produkt gemaf den in der Bedienungsanleitung beschriebenen Wartungs- und
Pflegeverfahren warten und pflegen. Routine-Wartungsarbeiten, egal ob durch einen Kundendienstbetrieb oder Sie
selbst durchgefihrt, erfolgen auf Ihre Kosten.

Allgemeinen Bedingungen

Die Reparatur durch einen von Friendly Robotics autorisierten Kundendienst- und Garantiebetrieb ist gemal den
Garantiebestimmungen |hr einziger Rechtsanspruch. Es besteht keine weitere ausdriickliche oder implizierte Garantie.
Alle impliziten Garantien zur Gebrauchstauglichkeit sind auf die Laufzeit dieser ausdriicklichen Garantie begrenzt.
Friendly Robotics haftet nicht fir indirekte, zufallige oder Folgeschaden im Zusammenhang mit der Verwendung eines
von dieser Garantie abgedeckten Produkts einschliel3lich samtlicher Kosten oder Ausgaben fiir Ersatzausristung oder
Service wahrend einem angemessenen Zeitraum der Fehlfunktion oder des Nicht-Gebrauchs bis zur Fertigstellung
der Reparatur unter dieser Garantie. In einigen Staaten ist der Ausschluss von zufélligen oder Folgeschaden oder
die Beschrankung der Gewahrleistungsdauer nicht gestattet. In diesem Fall treffen die entsprechenden Absatze nicht
auf Sie zu, alle anderen Bestimmungen bleiben jedoch bestehen. Diese Garantie gibt lhnen bestimmte Rechte, die
abhangig von lokalen staatlichen Regelungen noch erweitert sein kdnnen.

Beachten Sie stets die Sicherheitsanweisungen in diesem Handbuch
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